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TEHNILISED ANDMED

Max. to6korgus
Max. platvormi kdrgus
Max. ulatus kilgsuunas
Masti ja noole poore
Tooplatvormi k&éne
Kaéndeulatus
Toestuse laius
Transpordilaius
Transpordipikkus
Transpordikorgus
Kaal
Maksimaalne lubatud platvormi koormus
Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kilgkoormus
Maksimaalne lubatud inimeste poolt tekitatud kilgkoormus
Maksimaalne lubatud Sassii kalle
Maksimaalne lubatud tuule kiirus t606 ajal
Minimaalne lubatud kasutustemperatuur
Tugijalgade maksimaalne voimalik toestusjoud
Platvormi moddud
Makketdusuvoime
To6vOImsus:

juhtmevool:

bensiinimootor (lisaseade)

Pistikud platvormis

13,5m

11,5m

9,1m
piiranguteta

90°

vt. haardeulatuse diagramm
3,80 m

1,78 m

591m

2,20 m

1580 kg

215 kg

2 inimest + 55 kg
400 N

+0,3°

12,5 m/s

-20°C

11300 N
0,7x13m

25 %

230V/ 50Hz/ 16A
4,8 KW (6,5 hv)/ 3600 r/min

230V/ 50Hz/ 16A
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ULDISED TURVAJUHISED

Enne kasutuselevottu tutvuge seadme kasutusjuhendiga!

Hoidke k&esolevat kasutusjuhendit tdstukis selleks mdeldud hoiupaigas.

Kandke hoolt ka selle eest, et kdik seadme kasutajad nende juhenditega tutvuksid.
Juhendage uusi kasutajaid ja jargige tapselt kdiki valmistaja poolt antavaid napunaiteid.
Tehke endale selgeks kdik turvalisusega seotud juhised.

Alati, kui votate tostuki auto tagant lahti, asetage rataste alla kiilud.

Seadet vdib kasutada ainult selleks valjaGppe saanud ja seadet hasti tundev Ule

kaheksateistkiimne aastane isik.

Tooplatvormis voib viibida maksimaalselt kaks (2) inimest ja maksimaalselt viiekiimne viie (55)
Kilo raskune lisakoormus, samas ei tohi inimeste ja koorma kogumass Uletada kahtsadat
viitteistkimmet (215) kilo.

Tooplatvormi voib kasutada ainult siis, kui Sassii on hasti toetud ja rattad on maast lahti.
Sassii toestamisel tuleb arvestada aluse kandev@imet ja kallakut.

Pehmel pinnasel tuleb kasutada tugijalgade all piisavalt suuri ja kandvaid lisaplaate. Lisatugede
valimisel tuleb pidada silmas, et metallist tugijalg ei tohi hakata selle pinnal libisema.

Seadet tohib transportida thest kohast teise ainult transpordiasendis, samuti ei tohi
platvormis olla transpordi ajal koormat ega inimesi.

Ekspluatatsiooni kaigus tuleb votta arvesse ka selliseid ilmastikutegureid nagu tuul, ndhtavus, vihm,
vastasel korral vBivad need tdstetédde ohutust negatiivselt mojutada.

Tostuki kasutamine on keelatud, kui
- temperatuur langeb alla 20 °C vdi
- tuule kiirus on suurem kui 12,5 m/s
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Redelite, kdrgendite ja muude konstruktsiooni kasutamine tGoplatvormis on keelatud.
Tooplatvormist ei tohi loopida esemeid.
Tostukit ei tohi kasutada eri tasandite vOi korruste vaheliseks kauba voi inimeste transportimiseks.
Ohutusvahendeid ei tohi muuta kasutuskdlbmatuks.

Enne platvormi langetamise alustamist veenduge, et alus on tihi.
Arge laske tooplatvormi maha ega asetage seda konstruktsioonidele, nii véldite platvormi vigastusi.

Kui te tootate tiheda liiklusega piirkonnas tuleb tostuki téopiirkond selgelt margistada kas
madrgutulede voi piirete abil.
Arge unustage ka liikluseeskirjade ndudeid.

Olge ettevaatlik, kui toopiirkonnas on pinge all olevaid dhuliine, jargige minimaalseid lubatud
kaugusi:

Pinge Minimaalne kaugus all Minimaalne kaugus
(m) kllgsuunas (m)

100 -400 V rippkaabel 0,5 0,5

100 -400 V avakaabel 2 2

6 -45 kV 2 3

110 kV 3 5

220 kV 4 5

400 kV 5 5

Tdstuk peab olema puhas kasutuse turvalisust ohustavast ja konstruktsiooni kontrollimist
raskendavast mustusest.

Seadet tuleb regulaarselt hooldada ja kontrollida.
Hooldus- ja remonditoid vdib teostada ainult isik, kellel on piisavad professionaalsed oskused ja kes
tunneb hasti tdstukite hooldus- ja remondijuhiseid.

Defektse tdstuki kasutamine on tingimusteta keelatud.

Seadet ei tohi ilma valmistaja ndusolekuta modifitseerida.
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KORRALINE KONTROLL

Seadmeid tuleb kontrollida pdhjalikult vahemalt kord kaheteistkiimne (12) kuu valtel.

Seadet on lubatud kontrollida ainult vastavat tehnilist valjaGpet omav ja seadme konstruktsiooniga
tuttav isik.

Ulevaatuse kohta tuleb koostada protokoll, mida hoitakse tdstuki juures selleks ettenahtud kohas.
Seadet tuleb regulaarselt hooldada kogu selle kasutusea valtel.

Ulevaatus tuleb teostada kaheteistkiimne (12) kuu moodudes sellest kalendrikuust, mille ajal viidi
labi esimene vOi eelmine korraline kontroll.

Kui masinat kasutatakse eriti rasketes tingimustes, tuleb korralist Ulevaatust teostada sagedamini.
Korralise Ulevaatuse kaigus kontrollitakse tdsteseadmete konstruktsiooni ja sellega seotud ohutus-
ja tooseadmete Uldise korrasoleku véljaselgitamiseks, erilist tdhelepanu tuleb pédrata ohutuse
seisukohast tahtsatele muudatustele.

Korralise tlevaatuse kaigus tuleb valja selgitada ka see, millises ulatuses annavad eelmise
ulevaatuse jarel antud juhised voi kasutuse k&igus omandatud kogemused pdhjust rakendada
meetmeid ohutuse parandamiseks.

TAHELEPANU! Esmajoones tuleb taita siseriiklikku seadusandlust!

Tapsemad korralist tlevaatust ja hooldust puudutavad juhised leiate osast: ‘hooldus- ja
korrashoiujuhised’

10
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TOSTUKI KONTROLLIMINE TOOKOHAL

Uldised p&himdtted

Kas tdstuk sobib antud t66 teostamiseks?

Kas tdstuki ekspluatatsiooninditajad on piisavad? (haardeulatus, koormus jne.)
Kas tdstuki tooks valitud koht on turvaline?

Kas tookoha valgustus on piisav?

Dokumendid
Kas antud tdstuki kasutus- ja hooldusjuhend on tdstukiga kaasas? (Valmistaja juhend)
Kas tdstukile on teostatud ndutavad kontroll- ja hooldusoperatsioonid ja kas kontrolli kdigus
avastatud puuduste osalt on tehtud mérge nende kdrvaldamise kohta?
(Ulevaatuse protokoll)

Konstruktsioon (Visuaalne kontroll ja funktsioonide testimine)
Tostuki uldine seisund

Juhtseadmete funktsioneerimine ja kaitse

Avariiseiskamine, helisignaal ja I16pplalitid

Elektriseadmed ja -juhtmestik

Olilekked

Koormust puudutav markeering ja tahised

Operaator
Kas tdstuki operaatori vanus on tooks piisav?
Kas tdstuki operaator on saanud ndutava véljadppe?

. Spetsiifilised momendid té6kohal

Kas tookohast voi t66 iseloomust johtuvalt esineb on selliseid tegureid, mille kohta on
kehtestatud taiendavaid ndudeid?

11
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TURVASEADMETE
FUNKTSIONEERIMINE

1. Tugijalad

Loppluliti RK3 takistab tugijalgade ja s6iduseadme
kasutamist, kui mast on tdstetud transpordialuselt.
Fiksaator paikneb veotiislil masti toe peal

2. Ulekoormuskaitsed

Lopplalitid takistavad tdstuki tlekoormamist. Kui on
saavutatud etteantud haardeulatus, katkestab
ulekoormuskaitse RK4 teleskoobi liitkumise véljapoole
ja masti liikumise alla.

Ulekoormuskaitse RK5 on reservkaitse, mida
kasutatakse siis, kui RK4 mingil pdhjusel ei
funktsioneeri.

Roheline tuli pdleb téoplatvormi juhtkeskuses, kui seade
on haardeulatuse piirides. Siis, kui RK4 katkestab
liilkumise, hakkab pdlema punane tuli. Punase tule
pobledes voib tdstukit liigutada ainult selliselt, et selle

organid jadvad haardeulatuse piiridesse. Loppliliti RK5

tagab RK4 funktsioneerimise lllitades samaaegselt sisse tooplatvormi avariisumisti..

TLKUORMITUSSUOJA PUOM TURVARAJAKY TKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN GRANSLAGEBRY TARNA
SICHERHEITSANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION oo LT SWITEHES
RK4 & RKS
J
(O ~—- /

NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUSJOUSI

LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKFJADERN

HEBEZYLINDER GELENK KLEMMFEDER

LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRING

12
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3. Masti ja noole tOste

Tostuki koik tugijalad peavad
olema toetusasendis enne, kui
alustate masti ja noole tdstmist.
Veenduge, et rattad on maast lahti.
Lopplilitid RK11, RK12, RK13 ja
RK14 paiknevad tugijalgades.

RK11, RK12, RK13, RK14

4. Avariiseiskamise nupp peatab masina litkumise viivitamatult ja lulitab valja jouseadme.
Avariiseiskamise nupp tuleb enne jduseadme kaivitamist Ules tésta (nupud 3 ja 2).

-

Arge takistage ohutusseadmete funktsioneerimist — tdstuki kasutamise ajal ei tohi Sassii
juhtimispaneeli kaas olla lukus.

13
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JUHTIMISSEADMED

SASSIIL OLEVAD JUHTSEADMED

1. Valikunupp
0 -vool véljas
1 -tugijalgade vooluring ja hudrauliline sdit
2 -masti ja noole juhtimine platvormist
3 -masti ja noole juhtimine $assiilt

. Kéivitusnupp

. Avariiseiskamise nupp

. Tugijala 18pplulitite margutuli

. Avariilangetuse kéivitusnupp

. Kaénu juhtkang

. Masti ja noole juhtkang

. Teleskoobi juhtkang

© 00 N o O B~ W DN

. Voltmeeter

10. Voltmeeter

29. Seiskamisnupp

32. Platvormi kallutuse juhtkang

34. Tootundide loendur

34

[~

29
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SASSIIL OLEVAD JUHTSEADMED

12.
13.
14.
15.
16.
217.

28.

@ ®

Tagumine tugijalg, parem
Tagumine tugijalg, vasak

Eesmine tugijalg, vasak

Eesmine tugijalg, parem

Sassii horisontaalasendi indikaator
Sdidumehhanismide Ghendamine ja
lahutamine

Sdidu juhtkangid

@ ®

B 999 4

15



PLATVORMI JUHTIMISSEADMED
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Enne, kui alustate platvormi juhtimisseadmete kasutamist sulgege Sassii juhtimispaneeli kaas.
Kaant ei tohi tostuki to0 ajaks lukustada.

17. Juhtkang

y

MAST
VASAKULE

MAST
VASAKULE

16

TELESKOOP
SISSE

F

4T >

v

TELESKOOP
VALJA

MAST
ULES

F

4T —r

v

MAST
ALLA

MAST
PAREMALE

MAST
PAREMALE
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20
21
22

24
25
26
30
31
35

36
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230 VAC

. Margutuled
roheline haardeulatuse piirides
punane haardeulatuse piiril

. Avariilangetusfunktsiooni lulitus

. Teleskoobi sissetdmbenupp
. Avariiseiskamine
seiskub nupule vajutusest
- vabastamiseks tdstke nupp ules
. Pistikupesa 230VAC /(2 tk)
. Mootori seiskamine
. Mootori kaivitus
. Korvi kddnu juhtkang (kasutatakse samaaegselt nupuga 35)
. Korvi kddnuseadme sulavkaitse
. Korvi korrektsioon / k&éne (nupp)
Kasutatakse samaaegselt korvi kd&nu juhtkangiga 30 ja korvi asendi korrektsiooni juhtkangiga
36.
. Korvi korrektsiooni juhtkang (kasutatakse samaaegselt nupuga 35)

17
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RAKENDATAVAD MEETMED, KUI TOSTUKI STABIILSUS ON
OHUSTATUD

Stabiilsuse vahenemise phjuseks vdib olla tdstuki viga, tuul véi muu koérvaline joud, tdstuki all
oleva pinnase kandevdime vahenemine voi tdstuki puudulik toestamine. Stabiilsuse vahenemine
ilmneb tavaliselt tstuki kalde n&ol.

1. Juhul, kui teil on piisavalt aega, Uritage vélja selgitada stabiilsuse véhenemise pdhjused ja selle
suund. Teavitage todtsoonis olijaid helisignaaliga hddaohust.

2. Tommake teleskoop sisse, et kiilghaare vaheneks. Véltige jéarske liigutusi.

3. Keerake mast ja nool ohutsoonist eemale, s.t. suunda, kus tdstuki stabiilsus on normaalne.
4. Laske mast ja nool alla.

Kui stabiilsus on vahenenud tostukis ilmnenud vea tdttu, kdrvaldage viga viivitamatult.

Arge kasutage tdstukit enne, kui viga on kdrvaldatud ja tdstuki seisund on kontrollitud.

18
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EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMINE

1. Pinnase kandvusomadused

- veenduge, et masina all olev pinnas on piisavalt tasane ja kdva, nii et tdstuk seisaks kindlalt
horisontaalasendis

Pinnase tutp Pinnase tihedus Lubatud surve
pinnasele
P kg/cm?

Kruus Véga tihe struktuur 6
Keskmiselt tihe struktuur 4
SOmer struktuur 2

Liiv Vaga tihe struktuur 5
Keskmiselt tihe struktuur 3
SOmer struktuur 1,5

Peen liiv Véaga tihe struktuur 4
Keskmiselt tihe struktuur 2
SOmer struktuur 1

Savi ja muda Tihe (véga raskesti vormitav) 1,00
Keskmiselt tihe (raskelt vormitav) 0,50
Pehme (hdlpsasti vormitav) 0,25

- kasutage piisavalt suuri ja tugevaid lisaplaate tugijalgade all, kui té6tate pehmel pinnasel.

- vOtke arvesse j&a, voimalike sademete ja aluspinnase kallaku m6ju toestusele (veenduge, et
tugijalad ei hakka alusel libisema)
- tostuki kasutamine on keelatud, kui tdstuk pole korralikult toestatud ega seisa horisontaalselt

2. Tostuk s6idab omal joul voi veetakse kontrollitud téokohale
- lulitage sisse seisupidur.
- votke tostuk veoki kiljest lahti.

19
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3. Tostuki hendamine vooluallikaga &

A. KAITAMINE VAHELDUVVOOLUGA "‘
Kui vorgutoide on sisse lulitatud edastatakse 12VDC toitepinge -
vooluallikalt. ‘

- (Uhendage toitekaabel vooluallikaga @
- lulitage sisse massililiti (joonis A) \‘

- pinge peab olema 230V (-10%/ +6%), sagedus 50 Hz ja sulavkaitse

10A elektrimootori maksimaalkoormuse juures (ihenduskaabli
pikkus omab mdju)
B. KAITAMINE BENSIINIMOOTORIGA
Kui vdrgutoide puudub, edastatakse 12VDC toitepinge akult.
arge Uhendage toitekaablit vooluallikaga (230 VAC) @
- lulitage sisse massililiti (joonis A)
avage kutuse toiteklapp
tdmmake kaivituse ajaks peale 6huklapp, selleks vajutage juhtimiskonsooli kaanel olevat
ohuklapi nuppu
Kui aku on tuhi, siis tuleb agregaadi kéivitamiseks tdmmata k&ivitusngorist ja
vajutada samaaegselt agregaadi aluses olevat nuppu.
Tommake kaivitusnoori seni, kuni tunnete takistust, seejarel tommake ndori jarsult.
Arge laske noori kaepidet kéest lahti nii, et see pdrkab tagasi vastu mootorit.
seadke poorlemiskiirus keskmisele kiirusele
Laske sisepdlemismootoril kdia ka operatsioonide vaheajal, kuna aku laeb ainult siis, kui
sisepdlemismootor kaib.
Sulgege kituseklapp, kui seiskate sisepdlemismootori.
Tahelepanu! Seadme pukseerimise ajal peab kituseklapp olema suletud.

4. Avage alusvankril olev kaas, et paaseda ligi juhtseadmetele
Kontrollige aku seisundit avariilangetussusteemi

funktsioneerimise kontrollimiseks.

Aku laengust teavitavad valgusdioodid.

- laadimise ajal pdleb punane valgusdiood

- kui aku hakkab tais saama, pdleb roheline valgusdiood

- kui aku on tais ja toimib ainult sdilitav laadimine, ei pdle @\

kumbki valgusdiood @\

5. Viige imberluliti (1) asendisse 1

6. Kaivitage mootor nupust 2 (roheline)

Tostuki elektriline taimer lulitab toitepinge (12VDC)
automaatselt vélja, kui elektri- voi sisepdlemismootor on
kainud 1 tunni véltel.

Pinge sisselulitamiseks vajutage platvormi voi Sassii = e
juhtimispaneeli kaivitusnuppu. E

Bensiinimootor:
- lulitage 6huklapp vélja
- seadke mootori podrlemiskiirus sobivaks
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@

7. Laske eesmised (veotiisli poolsed) tugijalad
alla

8. Laske tagumised tugijalad alla (hoiduge
veotiisli tugiratta eest)

9. Seadke Sassii tugijalad horisontaalasendisse
vastavalt horisontaalasendi indikaatorile (16) @

®

7?99 A

VEENDUGE, ET RATTAD ON KINDLALT ALUSELT LAHTI TOSTETUD

- margutuli 4 (roheline) Sassii juhtimispaneelil pdleb, kui kdik tugijalad on toetusasendis ja
tugijalgade I6ppliliti vooluring on sisse lulitunud

- veenduge, et kdik tugijalad toetuvad kindlalt vastu maad
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MASINA JUHTIMINE SASSII JUHTIMISPANEELILT

10.  Viige imberldliti (1) asendisse 3

- nudd voite lilgutada masti ja noolt Sassii juhtimispaneeli
juhtkangide 7, 8 ja 9 ja tookorvi juhtkangi 32 abil

- Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses
jargmiselt: [
6

1. tOstke masti 1-2 meetrit Gles (kang 8) ja
lukake teleskoop 1-2 meetrit vélja (kang 9
9), seejérel vajutage avariiseiskamise

nupp pdhja, mille tagajérjel peab

litkumine seiskuma.

2. kaéivitage avariilangetusmehhanism (nupp 5) ja
tdmmake teleskoop sisse (kang 9) ning mast alla
(kang 8)

3. tdmmake avariiseiskamise nupp lles

4. tOstke platvorm mastilt ja keerake see kiiljele nii,
et saate masti alla lasta

5. lukake teleskoop niin palju vélja, et platvormile oleks
vOimalik ohutult peale astuda

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!
Avariilangetuse mehhanismi kasutamisel on masti ja noole lilkkumine margatavalt aeglasem.

Kui te juhite masinat Sassii juhtimispaneelilt, ei saa masti ja noole liikumiskiirust juhtkangide abil
sujuvalt reguleerida.

Fikseerige valikunupp (1) asendisse 1 (tugijalad), kui teil on tarvis masti ja noole all viibida.
Veenduge, et platvormil pole ei inimesi ega koormat.
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SEADME JUHTIMINE PLATVORMI JUHTIMISPANEELILT

11.  Viige valikunupp 1 asendisse 2 ja votke voti valja
Arge lukustage vGtmega Sassii juhtimispaneeli kaant.

- nudd on teil voimalik juhtida tdstukit tdoplatvormi kange 17 abil
Vajutage kdigepealt juhtkangi otsas olevale lilitile, misjarel liigutage kangi ettevaatlikult
soovitavas litkumissuunas. Juhul kui te liigutate kdigepealt juhtkangi ja seejédrel vajutate lUlitile,
takistab slisteem liigutuse sooritamist

- Veenduge avariilangetuse funktsiooni toimivuses jargmiselt:

- tOstke masti 1-2 meetrit les (kang 17), likake teleskoop 1-2 meetrit valja, seejérel vajutage
avariiseiskamise nupp pdhja, mille tagajérjel peab lilkumine seiskuma

- kaivitage avariilangetusmehhanism (nupp 20) ja tbmmake teleskoop sisse ning mast alla (kang
17).

- tdbmmake avariiseiskamise nupp Ules
HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!

Platvormi liikumiskiirust saab reguleerida sujuvalt juhtkangidega (17).
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12.  Kontrollige tlekoormuskaitse RK4 funktsioneerimist
- platvormi koormus ca 215 kg
- seadke mast horisontaalasendisse
- lukake teleskoop vélja
Liikumise I6ppedes peab hakkama pdlema punane tilekoormuse margutuli (18)

- vOrrelge haardeulatust kasutusjuhendis oleva haardeulatuse diagrammiga (Ik. 6) (korvi
valiskilje kaugus = ulatus - 0,5 meetrit)

100 mm

(4 in) LJ

ISKUN PITUUS
SLAGLANGD
SLAGLENGOE
HUB

KORIKUGRMA STROKE
2 /I 5 K g BELASTNINGEN
KORBRELASTUNG

(474 LDS) PLATFORM LOAD
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12A. Meetmed, mida tuleb rakendada paras tlekoormuse tekkimist
(Ulekoormuse I6pplualiti RK5 lahutab juhtimispaneelide elektrivoolu ringi ja platvormi,
avariihelisignaal lulitub sisse.)

- tdbmmake teleskoop sisse, selleks vajutage “teleskoop sisse” nupule (21 voi 6), kuni
platvorm jouab lubatud haardeulatuse tsooni (suttib roheline tuli)

- parast seda saab tstukit normaalselt kasutada

Teleskoobi sissetdbmbamise nupp (21 vdi 6) toimib alati siis, kui elektrimootor p6drleb voi kui
vajutatakse varuvdimsuse nuppu (5 vdi 20).

HOIATUS!

Kui punane tlekoormuse méargutuli (18) pdleb, ei tohi lisada platvormile tédiendavat koormust (néit.
teine inimene).

Ndide: Uks platvormil olev inimene lilkkkab teleskoobi valja vdi $assii juntimispaneelist liikatakse
teleskoobi abil ttihi platvorm tdispikkuses vélja nii, et platvorm on nii madalal maapinna kohal kui
vOimalik. Kui siis tlekoormuse mérgutuli sittib, ei tohi koormust lisada, vaid teleskoop tuleb
sissepoole tdmmata.

KUI AVARIISEADMED VOI AVARIILANGETUSE SUSTEEM EI TOOTA, TULEB NEED
ENNE EKSPLUATATSIOONI ALUSTAMIST KORDA TEHA!

13.  Uksikasjad leiate hooldustoid kasitlevas peatiikis pealkirja all " lgapaevased
kontrolloperatsioonid™*

14.  Tostke mast veidi Ules ja lUkake teleskoop veidi vélja ja veenduge, et platvorm ei hakka
lilkuma allapoole siis, kui juhtseadmeid ei liigutata

15.  Kuilmades téotingimustes laske mootoril veidi aega kaia, et hiidrovedeliku temperatuur
tduseks. Alustage t66d ettevaatlikult, kdigepealt sooritage edasi-tagasi liigutusi Sassii
juhtimispaneelilt ilma platvormi koormamata.

16.  Tostke platvorm téopiirkonda

Platvormi liigutused on platvormi juhtpuldilt (ent mitte Sassii juhtimispaneelilt) sujuvalt
reguleeritavad. Liigutusi saab sooritada ainult thekaupa. Mitme juhtkangi samaaegse liigutamise
korral sooritab masin selle liigutuse, mille koormus on vaikseim.

TAHELEPANU!
Platvormi langetamine transpordiasendisse Tommake teleskoop alati kdigepealt téiesti sisse ja viige
platvorm masti suhtes téisnurga alla ja laske alles siis mast transpordialusele.

HOIDUGE VIGASTAMAST VEOTIISLI TUGIRATAST!
ARGE VOTKE PLATVORMILE LISAKOORMAT ULEVALT!
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17.  Tostet sooritage votke arvesse jargmist:
YLIKUORMITUSSUOJA PUOM TURVARAJAKY TKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDDEN BOMMEN GRANSLAGEBRYTARNA
SICHERHEIT SANORDNUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION Boom LT SWITCHES
— RK& & RKSI—

e /

I\O'r\ <
NOSTOSYLINTERI NIVELVARSI PURISTUSJOUSI
LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET TRYCKFJADERN
HEBEZYLINDER GELENK KLEMMFEDER
LIFTCYLINDER LINK PRESSURE SPRING

18.

platvormi litkumispiirkond s6ltub koormast (vt. tehnilised andmed) ja seda kontrollivad
I6pplulitid RK4 ja RK5, mis paiknevad korpuse kaane all

Loppluliteid ei tohi reguleerida ega nende funktsioneerimist muuta. Nende kontrollimist ja
reguleerimist vOib teostada ainult volitatud spetsialist.

Pikaajaline t60 tUhes ja samas kohas

nii Sassii kui ka platvormi juhtimispaneelil on mootori seiskamis- ja k&ivitusnupud
Sooja ilmaga pole métet lasta mootoril to6tada, kui platvorm peab pikka aega samas kohas
pusima.

kiilma ilmaga peab mootor siiski kdima, nii plsib hidrovedelik soe

soovitame lasta sisepdlemismootoril kéia ka operatsioonide sooritamise vaheajal, et aku
pusiks laetud.

kontrollige regulaarselt t66 kaigus tdstuki toestust ja tugede aluse maapinna seisundit ning
vOtke arvesse ilmastiku- ja pinnasetingimusi

tostuki elektriline taimer lilitab toitepinge (12 VDC) vélja automaatselt, kui elektri- voi

sisepdlemismootori kaivitamisest on kulunud 1 tund
Pinge sisselllitamiseks vajutage platvormi voi Sassii juhtimispaneeli kdivitusnuppu.
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19.  Platvormi liigutades arge unustage jargmist:
- hoiduge korgepingeliinide eest

- drge uletage maksimaalset lubatud kilgsuunalist
koormust (400N)

- &rge puutuge vastu avakaableid

- &rge visake korvist valja esemeid

- &rge vigastage tostukit

- &rge votke platvormile Uleliigset koormat

- &rge vigastage objektil asuvaid objekte voi
konstruktsioone

- &rge koormake platvormi lle objektidega

toopiirkonnast

20. Kui teil tuleb téstukilt lahkuda

lulitage vélja jouseade
takistage loata juurdepaas tostukile, selleks lukustage
peamise juhtimispaneeli kaas

21.  Platvormi asendi reguleerimine
Sassii juhtimispaneelilt (LCB):

Platvormi horisontaalasendi seadmine Sassii E
juhtimispaneelilt toimub jargmiselt E

- viige Umberliliti (1) asendisse 3

- valige juhtkangiga (32) soovitud
korrektsiooniliigutuse suund

Korrigeerige tookorvi asendit, kui poom on
horisontaalasendis.

Platvormi asendi seadmisel ei tohi korvis olla inimesi.
Korrigeerige tookorvi asendit, kui tdstuk on toestatud
(tugijalad all).

27

viige tdstuk turvalisse asendisse, eelistatavalt transpordiasendisse

3k

[~] []
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Tookorvist (UCB):

Platvormi horisontaalasendi reguleerimine platvormilt jargmiselt:
- viige Umberldliti (1) asendisse 2

- vajutage platvormi asendi tmberldlitile (35)

- valige juhtkangiga (36) soovitud korrektsiooniliigutuse suund
Korrigeerige tookorvi asendit, kui poom on horisontaalasendis.

Korrigeerige tookorvi asendit, kui tdstuk on toestatud (tugijalad all).

230 VAC
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AVARIILANGETUSSEADE

Elektrikatkestuse puhuks on tdstuk varustatud avariilangetussiisteemiga, mis saab toitevoolu akult.

1. Sisteemi struktuur
- 12V 44 Ah
- laadur
- hidroseade 12vDC

2. Aku hooldus
- slisteem on varustatud automaatse temperatuuri ja lihise eest kaitstud akulaaduriga
- akulaengut sailitav pinge 13,7V
- laadimispinge 14,7V
- nimivool 3A
- lisage vajadusel elektroltuti nii palju, et selle tase oleks aku elementidest tilalpool.

3. Hudroseade koosneb jargmistest komponentidest:

- rohupiirdeklapp, seaderbhk 16 MPa (160 bar)

- tagasivooluklapp

- alalisvoolumootor 800 W DC
Avariilangetuse stisteem kéivitub nupust (20 platvormil ja 5 Sassiil).
Avariilangetuse stisteem kéivitub ainult nupule vajutamisest.

TAHELEPANU!

Avariilangetuse puhul tdmmake koigepealt teleskoop sisse, seejarel laske mast alla ja viimasena
sooritage masti kaane.

Avariilangetuse korral vib ka tugijalad transpordiasendisse tdsta.
Juhul, kui avariilangetuse ststeem ei kaivitu, putdke tdmmata endale teiste téotsoonis olevate
inimeste téhelepanu, et nad aitaksid tdstuki normaalseks kasutuseks vajaliku voolu taastada voi

avariilangetuse ststeemi kaivitada, nditeks vahetades aku uue vastu.

Alati, kui alustate t66d tostukiga veenduge kdigepealt, et avariilangetussusteemi aku on téokorras
(Ik. 20).
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SOIDUSEADE

Hudrauliline sdiduseade on mdeldud selleks, et tostuk saaks sellises tootsoonis, kus veoki
kasutamine pole vdimalik, thest kohast teise liikuda.

1. Arge soitke sGiduseadmega allamage, kui maapinna kalle on iile 5%, s.t. enam kui 1/20 (vastab
0,5 m langusele iga 10 meetrise teelGigu kohta). Kui maapinna kallak on suurem, v6ib seade
osutuda juhitamatuks.

2. Kui te sBidate ndlval sdiduseadme jdul, peab veotiisel olema alati allamége suunatud. Arge
sOitke nii, et veotiisel on suunatud tilam&e suunas.

3. Enne, kui votate seadme veoki kiiljest lahti, asetage rataste alla tdkised.
4. Tommake seisupidur peale alati enne tdstuki veoki kuljest lahti ihendamist.
Kasutage seisupidurit ainult masina paigal hoidmiseks voi avariipeatamiseks.

5. Arge kunagi jatke tdstukit ndlvale seisma nii, et seda hoiab kinni ainult sdiduseade.

6. Kui te viite tdstuki teise kohta selle oma sdiduseadmega, jalgige hoolikalt,
- etteie jalg ei jaaks tostuki rataste alla
- et veotiisel ei keeraks ootamatult kiiljele
- et te ei kujutaks endast ohtu juuresolijatele ja Gmbrusele

7. Arge teisaldage seadet kasijoul, kui ta asub ndlval, kuna seade vdib lahti paaseda ja pdhjustada

onnetuse.

8. Arge peatage iihendatud seadet ja sdidukit méendlval.
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SOIDUSEADE

Hudrauliline sdiduseade on mdeldud selleks, et tdstuk saaks sellises tootsoonis, kus veoki
kasutamine pole vdimalik, Ghest kohast teise liikuda.

- kéivitage agregaat ja seadke poorlemiskiirus ¥2 maksimumist (k&itamine bensiinimootoriga)
Agregaadi kiirus mgjutab sdiduseadme sdidukiirust.

- lulitage jouulekanne sdiduasendisse

- keerake Umberldliti (1) tugijalgade asendisse

SOIDUSEA
L
PAREM-
POOLNE
RATAS

( r
\ 2
SOIDUSEADE VALJA TAGASI
LULITATUD
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veenduge, et platvorm on transpordiasendis ja tugijalad on téiesti tles tdstetud
veenduge, et kaabel on tdstuki litkumiseks piisavalt pikk (vahelduvvoolu kasutamisel)
vabastage kasipidur

liigutage juhtkange ja sooritage sdit ettevaatlikult

jalgige, et tugiratas ei pdrkaks vastu takistusi ega satuks maapinnaaukudesse

TAHELEPANU! Kui Uihe ratta ette satub takistus, voib tdstuk ootamatult keerata

parast s6idu 16ppemist tdmmake peale kasipidur

lulitage jOutilekanne vélja

TAHELEPANU!

Arge seadke tugiratta hooba liiga pikaks, kuna see suurendab tugiratta vigastuse ohtu.

Soovitav tugiratta hoova pikkus tdstukil sGitmise ajal saavutatakse nii, et veotiisli alumise
pinna/pidurihoova ja rehvi vahe seatakse 1-3-le sentimeetrile, sel juhul saab ratas vabalt pdorata.

SPETSIIFILISI JUHISEID TOSTUKI KASUTAMISEKS TALVEL

madalaim lubatud temperatuur tdstuki kasutamiseks on - 20 ° C

pakaselise ilmaga laske jduseadmel mdni minut kéia ja alles siis alustage liigutuste
sooritamist.

kdigepealt tehke hiidroseadme abil mdned “soojendusliigutused”, et silindritesse tuleks
klappide tookindluse tagamiseks sobivalt soe vedelik

veenduge, et 18pplulitid ja avariilangetusseadmed funktsioneerivad hésti ja on puhtad
(mustusest, lumest, jaast jne.)

kui te tdstukit parajasti ei kasuta, siis kaitske juhtimispaneeli ja platvormi lume ja jaa eest.

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS MUSTUSEST, LUMEST, JAAST JNE.
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PARAST TOOPAEVA LOPPU SOORITATAVAD TOIMINGUD

1. Tdmmake teleskoopmast téiesti sisse.

2. Veenduge, et platvorm on masti suhtes téisnurga all.

3. Laske mast/platvorm veotiislil olevale alusele.
aluses olev 18pplaliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole taielikult alla
lastud

4. Sulgege platvormi juhtimispaneeli kaas.

5. Keerake umberliliti 1 asendisse 0.

6. Kui te soovite, et aku laeks, arge lulitage vélja toitevoolu ja keerake massililiti asendisse

0; muudel juhtudel Gihendage tdstuk vooluringist lahti ja keerake massiluliti asendisse 0.

7. Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.

g 3L
5

9

. /
29
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TOSTUKI ETTEVALMISTAMINE TRANSPORDIASENDISSE VIIMISEKS

1. Tdmmake teleskoopmast téiesti sisse.
2. Veenduge, et platvorm on masti suhtes tdisnurga all.
3. Laske mast/platvorm veotiislil olevale alusele.

- aluses olev Idppluliti takistab tugijalgade kasutamist, kui platvorm pole
taielikult alla lastud

4. Sulgege platvormi juhtimispaneeli kaas.
5. Keerake umberluliti tugijalgade (1) asendisse
6. Tostke tugijalad ules.

- koigepealt tagumised tugijalad (hoiduge tagatulesid vigastamast)
- seejarel eesmised tugijalad (hoiduge tugiratast vigastamast)

7. Lllitage sisse seisupidur.

8. Veenduge, et sGiduseade on lahti Uhendatud.

9. Keerake umberliliti asendisse 0 ja Uhendage tdstuk vooluvdrgust lahti.
10. Keerake massililiti asendisse 0.

11. Veenduge, et juhtimispaneelide katted on lukustatud.
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UHENDAMINE PUKSEERIVA VEOKIGA

1. Tostke kuulhaakeseadme kéepide ules ja tbmmake seda samaaegselt ette (veoki
liilkumissuunas). Sellega avate kuulhaakeseadme.

2. Vajutage kuulhaakeseade kergelt auto veokuuli peale. Haakumine ja fikseerimine
toimuvad automaatselt.

TAHELEPANU! VEENDUGE PARAST UHENDAMIST ALATI, ET KUULHAAKESEADE
ON KORRALIKULT HAAKUNUD!

Kuulhaakeseadet tuleb regulaarselt puhastada ja maarida.

3. Uhendage veokiga avariipiduri tross ja elektripistik. Veenduge, et juhtmed ei kai millegi
vastu ja et trossid on tGihendatud nii, et nad saavad funktsioneerida

4. Veenduge, et tuled pdlevad.

5. Laske seisupidur hoolikalt lahti ja veenduge, et fiksaator funktsioneerib ja k&epide pusib
all.
6. Tostke tugiratas taiesti tles transpordiasendisse.

TOSTUKI TRANSPORTIMISE AJAL EI TOHI PLATVORMI KORVIS OLLA
KOORMAT!

Sel juhul, kui te tdstukit pargite voi selle kallakul veoki kiiljest lahti Ghendate, tuleb k&sipiduri kang
eriti tugevasti peale tbmmata. Kui seisupidur on peale tdommatud liikake tdstuk tahapoole, et
pidurdusautomaatika piduriklotse veidi jarele annaks. Sel juhul tdbmbab vedru kasipidurit
tugevamalt peale, nii et tdstuki pidurid on jalle korralikult sisse lulitatud.

Reguleerige pidurid hooldusjuhises kirjeldatud viisil.

Taiendava turvameetmena asetage kallakul rataste alla Kiilud.

Kui tostuk jaab pikemaks ajaks, nditeks talveperioodiks, seisma, on soovitav see Ules tugedele tOsta,
et vdhendada koormust ratastele.

TAHELEPANU!
- Veenduge,
- et, tugijalad on transpordiasendis
- et kuulhaakeseade on haakunud
- et tuled pdlevad
- et seisupidur on sisse lulitatud
- etrehvid on korras ja rohk on dige
- et tagasild on toéokorras 450 kPa (4,5 bar)
- tugiratas 250 kPa (2,5 bar)
- et turvatrossid on korralikult kinnitatud
- pidurite blokeerimine transportimise jarel
- tugiratta kinnitust
- et sdiduseade on ratta kljest lahti vetud
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HOOLDUS- JA KORRASHOIUJUHISED

ULDISED HOOLDUSJUHISED

sooritage tdstuki hooldustddd alati nii, nagu kaesolevas juhendis kirjeldatud

keerulisemate remonditodde teostamisel kasutage professionaalide abi v8i votke Ghendust
seadme edasimuuja vOi valmistajaga

tostuki konstruktsiooni ei tohi muuta ilma valmistaja ndusolekuta

kui te avastate vea, mis voib mdjutada seadme turvalisust, siis kbrvaldage need enne, kui
tostuki jargmine kord kasutusele votate

arge laske 6li maha voolata

pidage tostukil, eriti tddplatvormil, puhtust

enne hooldustddde ja kontrollimise alustamist puhastage tdstuk mustusest

kasutage ainult originaalvaruosi

toestage platvorm, mast ja nool, ja tugijalad selliselt (nditeks viige nad transpordiasendisse
vOi toetage toestuskonstruktsioonile), et remonditavale struktuurile ei rakenduks koormust
ning et nad ei oleks muul viisil ohtlikud

seadet tohib tosta kahe kandejoult véhemalt 1600 kg kandejduga tdstetropi abil neljast

tOsteaasast (vt. joonis)
Tostke ettevaatlikult ja jalgige, et te seadet ei vigastaks!

min. 2000

280 mm
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JUHISED HOOLDUS- JA KONTROLLOPERATSIOONIDE LABIVIIMISEKS

1. Esimene hoolduskord péarast 20 t6otundi
- survefiltri padruni vahetus
- pidurite reguleerimine nii, nagu kirjeldatud lehekdljel 42
- kontrollige rattapoltide pingsust parast ca 100 km pikkust teekonda (90 Nm)

2. Igapéaevane hooldus
- kontrollige hiidrovedeliku taset, vajadusel lisage vedelikku
- kontrollige hiidraulika liitmikud
- kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone
- veenduge, et avariilangetuse ja avariiseiskumise funktsioonid on tédkorras
- kontrollige avariihoiatusseadmete seisundit

3. Iganddalane hooldus

- kontrollige rehvirdhku (450 kPa, tugiratas 250 kPa)
liigenditappide méaarimine (vt. maardeskeem, lehekiilg 38)
kontrollige teleskoobi liugpindade seisundit ja méérige vajadusel silikooniga
kontrollige liugklotside ja —pindade vaheline |6tk ja reguleerige vajadusel liugklotse
- asetage platvormile 215 kg raskune koormus ja viige mast horisontaalasendisse
Seejarel liikake teleskoop vélja, kuni sittib punane tuli ja liigutus peatub Mdotke kéigu
pikkus nii, nagu lehekdljel 53 on kirjeldatud ja vorrelge lehekdljel 54-55
“llekoormuskaitsmete reguleerimine” antud RK4 vaartusega. Kui kaik on pikem, vdtke
uhendust hooldustdokojaga.

4. Hooldustdod 6-kuulise intervalliga
- vahetage hidrovedelik ja filtripadrun
- kontrollige pidurite seisundit
- kontrollige rattapoltide pingsust (90 Nm)
- kaanuseadme laagri hammasringi maarimine

5. Korraline hooldus 12-kuulise intervalliga vastavalt allpool toodud korralist hooldust
puudutavatele juhistele

VOIMALIKU SISEPOLEMISMOOTORI HOOLDUS SOORITATAKSE VASTAVALT
MOOTORI VALMISTAJA HOOLDUSJUHISTELE. KUI TE KASUTATE TOSTUKIT
RASKETES TOOTINGIMUSTES, (EBANORMAALSELT NIISKE, TOLMUNE,
SOOVITAYV, INE. TOOKESKKOND) TULEB OLIVAHETUSE JA MUUD KONTROLLI
SOORITAMISE INTERVALLI LUHENDADA SELLISELT, ET NEED SOBIKSID ANTUD
TOOKESKKONDA NING TAGAKSID TOOOHUTUSE JA TOOKINDLUSE.

HOOLDUSTOID JA KORRALIST KONTROLLI TULEB TEOSTADA TINGIMATA,
SEST NENDE TAITMATAJATMINE VOIB VAHENDADA KASUTUSE TURVALISUST.

VALMISTAJAGARANTII KEHTIB AINULT SI1S, KUI HOOLDUS- JA
KONTROLLOPERATSIOONID ON SOORITATUD OIGESTI.
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MAARDESKEEM
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IGA 50 TOOTUNNI JAREL

Ulekoormuskaitse (turvaseade) laagrid
Tugijala silindrite liigendite laagrid
Tugijalgade laagrid

Tugijalaplaatide liigendite laagrid
Masti laagrid

Platvormi laagrid

Stabilisaatori silindrite liigendite laagrid (valja arvatud tlemise stabiliseerimissilindri kolvivarre
poolne liigendi laager)

8. Tostesilindri laagrid

9. Teleskoobi liugpinnad/rullid

10. Tugiratta liugpinnad ja voll

NoogkrwnpE

KAKS KORDA AASTAS

11. Teleskoobisilindri liigendilaager

12. SGiduseade

13. Pealejooksupidur — veopool

14. Kadnuseadme laager* ja hammasring

15. Ulemise stabiliseerimissilindri kolvivare poolne liigendi laager

Maardevaseliin Esso Beacon EP2 vdi sellele vastav

Ulekoormuskaitsme liigendit (kohta 1) ) tuleb tingimata regulaarselt maarida ning tingimata tuleb
seda teha viivitamatult parast tdstuki pesemist.

Tugijala I6ppluliti liikuvaid osi tuleb maarida iga 50 t66tunni jarel.
Kuulhaakeseadme liikuvaid osi mééaritakse kergelt siis, kui see on tarvilik.
Madrige tostukit alati kohe parast selle pesemist.

*Eemaldage podrdelaagri 4 nipli (4 tk.) méarimiseks tdstuki alt poolkuu kujulised kaitseplekid.
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TAGASIVOOLU- JA KOORMUSE REGULEERIMISKLAPID

Tookorra kontroll

1.

Tugijalasilindrite tagasivooluklappide tiheduse kontrollimiseks mdddetakse Sassii kdrgus
maapinnast iga tugijala kohal ja jélgitakse seejarel kdrguse véimalikku muutust méne minuti
valtel.

Mastisilindri koormuse alandamise klapi tiheduse kontrollimiseks viiakse mast sellisesse
asendisse, et selle asendit on vdimalik tapselt modta. Seejarel jalgitakse masti voimalikku
liikumist méne minuti valtel.

Teleskoobisilindri koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks viiakse teleskoop
mingisse kindlasse asendisse, mdddetakse kadigu pikkus ja jalgitakse seda mdne minuti valtel.
(Tahelepanu! Likake mast peaaegu pusti)

Tooplatvormi stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapi tiheduse kontrollimiseks
asetatakse platvormile 100 — 200 kg raskune koormus ja moddetakse ara platvormi tagaserva
kdrgus pinnasest. Jalgige platvormi kdrgust méne minuti valtel.

Hooldusjuhised

1.

2.

3.

4.

5.

Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest

Kontrollige rongastihendite seisundit ja vahetage need vajadusel uute vastu
Paigaldage klapid hoolikalt oma kohale.

Vajadusel asendage klapp uuega

Arge muutke klapi seadevaarusi.

Toestage platvorm, mast ja nool ja tugijalad selliselt, et remonditavale struktuurile ei rakenduks
koormust. Veenduge, et tikski silinder pole réhu all.
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RATTAPIDURID JA -LAAGRID

Pidurite seadejuhised
Asetage tostuk tugiasendisse nii, et rattad oleksid dhus.
Veenduge, et rattad poorlevad vabalt.
Pidurivardad peavad olema I6dvalt
(kasipidur vabad)

Kontrollige piduri tdukurvarraste
kinnitused..

Pingutage noolega ndidatud ava taga olevat seaderatast paripaeva senikaua, kui ratas enam kasitsi
pOorates ei liigu.

Lddvendage kruvi vastupéeva, kuni ratas hakkab raskelt podrlema.
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Reguleerige mutritega pidurdust nii, et piduri
varras oleks veotiisliga risti ja mélemad rattad
pidurdavad.

Pidurite reguleerimine liiga pingule pdhjustab
pidurite tlekuumenemist liikumisel ja tingib
veoseadme suuremaa veojou vajaduse.

Parast pidurite reguleerimist on soovitav teha
proovisodit, mille ajal kontrollitakse 2 -3 korda
pidurdades, et pidurid to6tavad laitmatult.

|

Laagrildtku reguleerimine

Rattalaagrid on hooldusvabad ja pusivalt maaritud.
(Laagrid ei vaja tdiendavat maarimist ning neid pole tarvis ega ka vdimalik reguleerida)

Hooldusintervallid

500 km (sissesoit)
5000 km pidurite reguleerimine, pealejooksupiduri liikuvate osade maarimine
13 000 - 15 000 km vOi iga kuue kuu jarel:

a) pidurikatete kulumise kontroll
b) pealejooksupiduri tookorra kontroll
c) pealejooksupiduri liugosade méérimine

Kaherealiste kaldkuullaagrite pika kasutusea ja hooldusvaba iseloomu tétu tavajuhtudel
laagrivigastusi ei teki. Kui te aga siiski avastate erakorraliste tootingimuste tagajarjel probleeme
laagritega, tuleb piduritrumlid koos uute laagrite ja lukustuspoltidega tervikuna uute vastu vélja
vahetada.

TAHELEPANU!
Jatke 0lalkirjeldatud t66d asjatundliku hooldustédkoja hooleks.

Laagreid peaks keerama iga 3 kuu jérel, et nende 6likiht ei praguneks
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TOOKORVI STABILISEERIMISSUSTEEM

Platvormi stabiliseerimine toimub nn. sekundaarsilindrite stisteemi abil:

- Master-silinder juhib platvormi all olevat sekundaarsilindrit

- platvormi pisimine horisontaalasendis on tagatud stisteemi klappide tihedusega.
- stabiliseerimissusteem koosneb jargmistest komponentidest:

25 MPa

(250 bar)
(3600 psi) Q @
S I
, . A |

21,5 MPa
(215 bar)

C———— | |(3100 psi)
r r ...... = |

_____________ i 1. Mastersilinder
2. Sekundaarne silinder

B! 3. Koormuse reduktsiooniklapp !
:;' 4. Kahepoolne koormuse : :
reguleerimisklapp -1 1 _ 25MPa
5. Elektriline suunaklapp (250 bar)

(3600 psi)

- Platvormi vajumine kasutaja suhtes ettepoole vdib olla tingitud:

1) sekundaarsilindri kolvivarre poolses oleva kahepoolse koormuse reguleerimisklapi lekkest
elektrilisele suunaklapile, mis oma konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

- Platvormi vajumine kasutaja suhtes ettepoole vdib olla tingitud::

1) sekundaarsilindri kolvi (pdhja) poolses oleva koormuse reguleerimisklapi (4) lekkest
elektrilisele suunaklapile (5), mis oma konstruktsioonilt ei ole tihe

2) silindri seesmisest lekkest

Leke pohjustab platvormi vajumist senikaua, kuni koormuse reguleerimisklapp (3) platvormi all
sulgub. Sulgumise tingib réhu alanemine varrepoolses otsas kuni avanemissuhteni, mis on 5:1.

Kui klapid ei ole tihedad, siis sooritage nende hooldus vastavalt hooldusjuhise peatikile
“tagasivoolu- ja koormuse reguleerimisklapid”

Koormuse reguleerimisklappide seadevaartused:

- kahepoolsete koormuse reguleerimisklappide (4) avanemisrdhk on 25 MPa (250 bar)

- platvormi all oleva koormuse reguleerimisklapi (3) avanemisrdohk on 21,5 MPa (215 bar)
Arge muutke klappide seadevaartusi.
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KORRALINE HOOLDUS

Korralist hooldust tuleb teostada 11 — 12-kuuliste intervallidega.

Kui teil tuleb tootada rasketes tingimustest, kus niiskus, sédvitavad ained vdi sodvitav keskkond
voivad pohjustada konstruktsioonide seisundi kiiremat halvenemist voi muid funktsioneerimise
héireid, tuleb kontrolli teostada sagedamini ning kaitsta masina komponente mitmesuguste kaitsvate
vahenditega soovituse ja funktsioneerimishdirete eest.

Hooldust vOib teostada ainult tehnika-ala spetsialist, kes on hésti tuttav tdstuki konstruktsiooni ja
kasutamisega.

Soovitame teil p66rduda midja hooldusteeninduse poole.

KORRALISE HOOLDUSE SKEEM:
1. Enne hooldust6dde alustamist puhastage téstuk hoolikalt.

Hudro- ja elektriseadmeid ei tohi avada, kui nad on méardunud. Slisteemi sattunud mustus voib
hiljem pdhjustada haireid seadme t60s. Peske seade véljastpoolt..

TAHELEPANU!

Jalgige, et korgsurve all olev veejuga ei satu otse elektriseadmetele, nditeks alumisele ja tGlemisele
juhtimispaneelile, releedele, magnetklappidele ja I16pplilititele.

- kuivatage nait. surudhuga need elektri- ja hlidroseadmete liitmikud, mida kavatsete avada

- pdrast kuivatamist kaitske elektriseadmed niiskust torjuvate kemikaalidega

- kolvivarred tuleb kaitsta ndit. CRC3-36 korrosioonikaitsega alati pérast lahustiga toimunud pesu

ARGE UNUSTAGE PUHTUST!
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2. Vahetage hiudrovedelik ja filtripadrun
(kaitske nahka kokkupuute eest hiidrovedelikuga)

- laske hidropaagi tihjendusavast hiidrovedelik valja nii, et kdik silindrid on lihimas asendis
- puhastage ja loputage hiidropaak selleks sobivate ainetega.

- vahetage survefiltri.

- sulgege tuhjendusava kork

valage paaki uus 0Oli, tditemaht ca 20 liitrit (tehases on paak taidetud Mobil DTE 11M d&liga)
Hudrodli viskoossuse klass peab olema ISO VG15 ja 6li peab vastama DIN 51524 HLP nduetele.
Info kasutuse ohutuse kohta EXXON MOBIL nr. 603100-60.

- &rge segage omavabhel eri dlimarke

- vajadusel lisage hidrodli kuni mddtevarda tlemise margini (tdstuk transpordiasendis)

3. Kontrollige hiidrolddvikute ja —torude seisundit

Vahetage vigastatud pinnaga I6dvikud ja mdlkis torud. Kontrollige liitmike seisundit.
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4. Kontrollige tugijalgade liigendeid

- laske tugijalad veidi vélja

- liigutage tugijalgu kiilgsuunas ja kontrollige liigendite 16tku

- kontrollige tugijalgade 16pplulitite mehhanismi funktsioneerimist ja seisundit
- vajadusel vahetage kulunud osad uute vastu
- madrige liigendid (vt. maardeskeem)

Laske tugijalad toestusasendisse.

1
/ 1# *
|
Lml f} =L
=eS-. — 1‘_1_!;\
5. Kontrollige silindreid ja maarige liigendilaagrid (vt. maardeskeem)

- viige Sassii juhtimispaneelilt tdstesilinder kdige tilemisse asendisse, kontrollige varre ja liitmike

seisundit
- viige Sassii juhtimispaneelilt tostesilinder kdige alumisse asendisse, kontrollige liitmike

seisundit
- tdbmmake Sassii juhtimispaneelilt teleskoopsilinder sisse, seejarel valja ja kontrollige silindrite

seisundit ja tihendeid
- madrige tdste-, teleskoop- ja stabiliseerimissilindri liigendid
- kontrollige tugijalgade silindreid ja méaarige liigendid
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6. Masti ja raami seisundi kontrollimine
- kontrollige korvi, platvormi Kinnitust, kui noole ja masti teleskoop on valja likatud

- kontrollige masti liigendite ja liugklotside seisundit ja I6tku ja vajadusel reguleerige need.
Maéérige liugpinnad

- kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust

ja seadet ";rﬂz— t
AN N
- kontrollige koormata plaadiketi kinnitust = —
masti kiilge, selleks tdmmake kéega (10f1) 3000\:f.s
ketist, kui masti pikkus on maksimaalne Olay
mp _(0,2in)

i

32mm (1,261in)

1 : = | s
5 :
| e
3mm (0,12in)
- kontrollige kdanuseadet ja selle

Kinnitust, maarige kddnumehhanismi laagrid ja hammasring
Eemaldage poordelaagri niplite (4 tk.) maarimiseks tostuki alt poolkuu kujulised
kaitseplekid.

TAHELEPANU! Liigne maarimine voib liikata kaanulaagri tihendid kohalt ara.

- kontrollige k&anulaagrite 16tku
Lubatud volli 16tk voib olla ca 1 mm.

- kontrollige kd&&numehhanismi kinnituspoltide pingutusmomente: 280 Nm (M16)
150 Nm (M12)

Arge unustage kasutamast lukustusvedelikku, kui te kinnituspolt avate vdi pingutate (pingutage
risti).

kontrollige raami ja selle keevitusdmbluste seisundit, eriti k&&nuseadme Umbruses ja
tugijalgade kinnituskohtades

- kontrollige tugijalgade seisundit
- kontrollige veotiisli seisundit, eriti selle kinnitust raami kiilge

- madrige masti, noole ja tugijalgade liigendilaagrid
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Kontrollige veotiisli seisundit
- veotiisli kinnitus
- lotkud
- kuulhaakeseadme pind
- lukustusseadme seisund
- kontrollige pealejooksupiduri tundlikkust:
- tostuki peatamine toimub nii, nagu on Kirjeldatud lehekilgedel 30-32
- kuulhaakeseade ja veotiisel likatakse sisse

- kuulhaakeseade ja veotiisel peavad podrduma gaasiga taidetud hudraulilise
amortisaatori mojust automaatselt tagasi algsesse valjalikatud asendisse.

Telgede ja vedrustuse kontroll

kontrollige telgede Kinnitust

kontrollige kummiamortisaatorite ja ristvarbade seisundit

Ohutusseadmete seisundi kontroll

kontrollige 18pplilitite kinnitust ja valist korrasolekut

- veotiislil (platvormi transpordiasend RK3)
- turvaseade (RK4 ja RK5)
- tugijalgades (RK11, RK12, RK13 ja RK14)

- mastil (RK 7 ja RK8)
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10.  Ohutusseadmete kontroll Sassii juhtimispaneelilt
- tostke platvorm transpordiasendist veidi Ules
- tugijalad ei tohi funktsioneerida s6ltumata sellest, millises asendis on Gmberlliti
- tbstke mast ja kontrollige jargmisi funktsioone:
1. avariiseiskamine (3)

2. avariilangetus; teleskoop sisse(6)
3. avariilangetus; mast alla (5 ja 8)

37

3k

- mast transpordiasendisse ja tugijalad ules, luliti sdiduasendis.
- mast ei tohi funktsioneerida s6ltumata sellest, millises asendis on imberluliti
- lulitage sdidufunktsioon vélja ja vajutage tugijalad alla (t6stuk horisontaalasendis)

- asetage platvormile ca 215 kg raskune koormus.
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- tbstke mast ja likake teleskoopi valjapoole.
Liigutus peatub, kui suttib haardeulatuse punane mérgutuli (maksimaalne haardeulatus).

Siis
- vOib tostefunktsioon toimida — masti langetusfunktsioon EI tohi toimida
- vOib teleskoobi sissetdmbefunktsioon toimida — teleskoobi pikenemisfunktsioon EI tohi
toimida
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KOORMUSPIIRIDE RK4 JA RK5 KONTROLLIMINE

Asetage platvormile tépselt kaalutud koormus (215 kg) Asetage see 100 mm kaugusele pdhja
tagaservast.

100 mm N~ J} //3

215 kg

Viige Sassii juhtimispaneelilt mast horisontaalasendisse

Tostke ja langetage téokorvi tagumist serva tookorvi asendi regulaatoriga.

1. Tookorvi tagaserva langetamine
2. Tookorvi tagaserva tostmine

Viige tookorv asendiregulaatoriga horisontaalasendisse nii, et seade 16peks tagaserva
tosteliigutusega.
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L iikake teleskoopmast nii kaugele valja, kui véimalik. (Arge korrigeerige tookorvi asendit).

Mootke teleskoopmasti (ihe jatke véljatuleva osa pikkus (L) Saadud mddt peab olema 1 400 mm +
50 mm

Veenduge, et platvormil vilgub punane margutuli.
- kui haardeulatuse kaitseldppluliti (RK4) ei toimi, takistab masti Glekoormust teine
kaitseldppluliti (RK5)

- Uhendage RK4 lahti, selleks votke lahti klemm 47 ja ihendage m&dtmise ajaks
vahejuhtmega klemmid 45 ja 46 alumisel juhtimispaneelil

- tdmmake mast sisse, seejarel likake mast uuesti valja, ja mdotke teleskoopmasti véljatulev
osa
Saadud mdot peab olema 1 670 mm £ 50 mm

- kui véljatulev osa on liiga pikk, seadke l18pplulitid digeks ja tagage nende seade séilimine
plommiga

TAHELEPANU! Arge unustage RK4-d tagasi iihendamast, selleks (ihendage juhtmed
klemmiga 47 ja kdrvaldage vahejuhe.
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ULEKOORMUSKAITSE REGULEERIMINE

TLIKUORMITUSSUOJA PUOMI TURVARAJAKY TKIMET
OVERBELASTNINGSSKYDOEN BOMMEN GRANSLAGEBRY TARNA
SICHERHEITSANORONUNG ARM GRENZTASTER
OVERLOAD PROTECTION o TR
RK4 & RKS
/
e T /
N\ o
NOSTOSYLINTER NIVELVARS| PURISTUS JOUSI
LYFTCYLINDERN LEDSKAFTET| | TRYCKFJADERN
HEBEZ YLINDER GELENK KLEMMFEDER
LFTCYLINDER LINK PRESSURE_ SPRING

Hoolduse kaigus tuleb alati veenduda, et mélemad I6pplulitid toimivad
- platvormi 215 kg mass
- mast horisontaalasendis
- viige tookorv asendiregulaatoriga horisontaalasendisse nii, et seade 16peks tagaserva

tdsteliigutusega.

100 mm
(4 in)

215 kg
474 (bs)

KORIKUORMA
BELASTNINGEN
KORBBELASTUNG
PLATFORM LOAD
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I reguleerimisviis:
- reguleerige RK4 nii lahti, et RK5 hakkab kindlasti esimesena funktsioneerima

- lukake mast valja ja modtke masti tihe jatku véljatulev osa (kaik)

100 mm ° —g

(4 in) u

ISKUN PITUUS
SLAGLANGD
SLAGLENGDE
HUB

KORIKUORMA STROKE
2/‘5 Kg BELASTNINGEN
KORBBELASTUNG

(474 LDS) PLATFORM LOAD

- saadud mdot peab olema 1 670 mm = 50 mm

- pingutage seade lukustuspolt ja kontrollige nimetatud véartusi veel kord
- reguleerige RK4 seadevéaartus lahemaks kui RK5

- lukake mast valja ja modtke kaigu pikkus

- saadud mdot peab olema 1 400 mm + 50 mm

- pingutage seade lukustuspolt ja kontrollige nimetatud vééartusi veel kord

- paigutage seadepoltidele kinnitustraat selliselt, et polte poleks mingil juhul vGimalik keerata
IGpplalitist valjapoole

- plommige traat
- pange kate tagasi kohale

Il moodust RK5 funktsioneerimise tagamiseks, kui kinnitustraat on juba paigas, on Kirjeldatud
kaesoleva kasutusjuhendis mujal
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11. RO&6hkude mddtmine

- (hendage manomeeter mdotmiskohaga

- max. rohk, kui téétemperatuurini (40 - 60 °C) soojendatud 6li puhul on 21 -21,5 MPa (210 -215
bar)

- pdoramisel 6 MPa (60 bar)

- kui teil tuleb réhku reguleerida, kindlustage seade pisimine plommi abil
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230 VAC

12.  Kontrollige platvormi juhtseadmete seisundit

- kontrollige platvormi elektriseadmete tldist seisundit ja pihustage vajadusel
niiskuskaitsevahendit

- kontrollige juhtmete ja vee-eraldite pingsust

- kontrollige helisignaali (23), avariiseiskumise (22) ja avariilangetuse (20) susteemide
seisundit

- testige kdiki liigutusi

- enne tostmist kontrollige 16pplulitite funktsioneerimist

57



13.

14.

15.

16.

17.

18.

DINO 135T
Hoiatuskleebised ja -teibid

veenduge, et kbik hoiatuskleebised ja teibid on loetavad, vajadusel asendage kulunud uutega

Kontrollige pidurite ja sdiduseadme tookorda
vOtke rattad dra
puhastage pidurististeem ja kontrollige seadeid
veenduge, et piduriklotsid liiguvad ja tagastusvedrud on korras
vajadusel uuendage kulunud hédrdeplaadid
kontrollige s6iduseadme tookorda ja maarige liigendid

paigaldage rattad tagasi ja pingutage rataste poldid
Arge unustage kontrollida poltide pingsust parast ca 100 km s@itu (90 Nm).

kontrollige rehvirdhku: 450 kPa (4,5 bar) tagumised rattad
250 kPa (2,5 bar) tugiratas

kontrollige pealejooksupiduri ja seisupiduri litkumisvaru

kontrollige turvatrosside seisundit

Kontrollige tulede ja reflektorite seisundit

Vajadusel uuendage korrosioonikaitset, nait. Tectyl 210R korrosioonit6rjeainega

Testige tdstukit 215 kg raskuse koormaga. Kontrollige testimise 16ppedes
konstruktsioonide seisundit

Koostage kontrolli protokoll, sdilitage oma eksemplar ja andke teine eksemplar
kliendile.
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JUHISED TOSTUKI SEISUNDI KONTROLLIMISEKS

Ehitusplatsil olevaid tdstukeid ja tdsteseadmeid tuleb enne nende kasutuselevottu kontrollida.
Ehitusplatsil tdotamise ajal tuleb perioodiliselt, kui véimalik, siis vahemalt ks kord nadalas,
teostada tdstukite, liftide ja muude sedalaadi tosteseadmete hoolduskontrolli. (Riigindukogu otsus
629/94,8 11,8 12,8 13 ja § 14)

Pidage péevikut, kuhu kandke avastatud puudused ja vead ning teavitage neist to0dejuhatajat.

ESIMENE KONTROLL

Dino-tdstukid kontrollitakse ja testitakse koormusega esimest korda juba valmistaja poolt.
Testimistulemused kantakse testimisprotokolli, mis tarnitakse kliendile koos tdstukiga.
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IGAPAEVANE KONTROLL VOI KONTROLL ENNE KASUTUSELEVOTTU

Seda kontrolli teostatakse alati, kui téstuk alustab t66d uues téokohas ja iga toopaeva alguses.
Kontrolli teostab tdstuki operaator.
Kontrollimise kaigus tuleb pddrata tahelepanu jargmistele momentidele:

- selgitage vélja td6koha maapinna tugevus (vt. tabelit “lubatud maksimaalne surve pinnasele
eri pinnasetutpide puhul”, lehekiilg 19)

- kontrollige tdstuki toestust
- kontrollige horisontaalasendi indikaatori seisundit

- kontrollige avariiseiskumissiisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka Sassii
juhtimispaneelilt

- kontrollige avariilangetuse stisteemi tookorda, seda nii platvormil kui ka Sassii
juhtimispaneelilt

- helisignaali seisundi kontroll

- avarii- ja margutulede kontroll

- tulede ja reflektorite seisundi ja puhtuse kontroll

- juhtseadmete seisundi ja platvormi litkumise kontroll

- liikumisteede, platvormi vérava ja kéasipuude seisundi kontroll

- koormuse I6ppluliti kontroll (vt. teostamist hooldusjuhisest)

- masti liitkumist takistavate 16pplulitite kontroll (vt. hooldusjuhis)
- tugijalgade liikumist takistavate 16pplulitite kontroll (vt. hooldusjuhis)
- Olilekete kontroll

- pidurite tookorra kontroll

- kontrollige visuaalselt tdstuki konstruktsioone

- vaadake, kus asuvad tootsoonis véimalikud elektrijuhtmed (vt. ohutu kauguse maaratlus,
lehekiilg 9)
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IGAKUINE, S.T. HOOLDUSKONTROLL

Seda kontrolli peab teostama valjadppinud ja tostukit hasti tundev isik.
Kontroll hdlmab:

- koiki igapéevase kontrolli kaigus teostatavaid operatsioone

- masti, noole ja platvormi kinnituskohtade kontrolli

- platvormi stabilisaatori seisundi ja funktsioneerimise kontrolli
- kandekonstruktsioonide seisundi visuaalset kontrolli

- raam
- kdanumehhanism
- teleskoop (valjasirutatud)
- tugijalad ja nende liigendid
- keevitusdmblusi pragude, sodvitusdefektide ja murdekohtade leidmiseks
- vOimalike kaigus teostatud remondit6dde ja keevitusdmbluste kvaliteeti
- platvormi vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)
- tugijalgade vajumise kontroll (kirjelduse leiate hooldusjuhendist)

- hidrovedeliku taseme kontroll

- elektrohldraulilise podrleva adapteri kontroll; veenduge, et selles pole dlilekkeid, ja et
poorlemissusteem toimib

- rehvide ja rehvirdhkude kontroll

- rattapoltide ja —pdidade kontroll

- pdoérdmehhanismi 16tku kontroll

- veenduge, et sdiduseade tootab laitmatult

- elektrijuhtmete seisundi ja kinnituse kontroll
- aku seisundi ja kinnituse kontroll

- kontrollige veotiisli seisundit

- veenduge, et kBik tahised, hoiatusteibid ja juht- ja kontrollseadmete identifitseeriv margistus
on olemas, korras ja puhtad

- kontrollige tdstuki tldist puhtust
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IGA-AASTANE, S.T. KORRALINE KONTROLL

Seda kontrolli teostab lehekdiljel 10 nimetatud nduetele vastav ja oma padevust téestanud
spetsialist vOi hooldusettevdte. Kontrolli kaigus tuleb pdorata erilist tdhelepanu
teraskonstruktsioonidele, ohutusvahenditele ja juhtsisteemide korrasolekule.

Puhastage masin enne kontrolli teostamist

Kontroll hdlmab jargmisi operatsioone ja toiminguid:

- igapéevase ja igakuise kontrolli kdigus sooritatavad operatsioonid

- hudrosisteemi pdhjalik kontroll

jOuseade
- (hendage manomeeter hldrosisteemi rchumdédtepunkti
- sooritage moned funktsioonid I6puni, et hiidrovedelik hakkaks voolama avariiklapi
kaudu
- madrake r6hk manomeetrist; sooja 6li puhul on réhk 21 -21,5 MPa (210 - 215 bar)

tugljalgade tagasivooluklapid
tOstke seade tugijalgadele ja mdGtke raami kaugus maast iga tugijala kohal
- astuge platvormile ja likake teleskoop vélja, mast peab olema horisontaalne
Keerake masti ja noolt paar korda; viige tagasi l&hteasendisse, ja veenduge, et
maapinna ja raami vaheline kaugus pole muutunud.
- tostke tugijalad maast lahti ja jatke tugijalad sellesse asendisse ca 10 minutiks
Veenduge, et tugijalad pole alla vajunud.

tdstesilindri tagasivooluklapp
- tOstke masti Sassii juhtimispaneelilt ca 45 ° nurga alla ja liikake teleskoop vélja
Jélgige ca 10 minutit ja veenduge, et mast ei vaju alla.

teleskoobi silindri koormuse reguleerimisklapp
- tbstke mast Sassii juhtimispaneelist Ules ja likake teleskoop veidi vélja; laske
masinal seista selles asendis ca 5 minutit
- veenduge, et teleskoop ei tdbmbu iseeneslikult sissepoole

stabiliseerimissiisteemi koormuse reguleerimisklapp
- asetage platvormile ca 80 kg raskune koormus
- tostke ja langetage masti 4 - 5 korda
- veenduge, et platvormi asend ei muutu

elektrilised suunaklapid

- rakendage k&iki masti ja kdanu funktsioone, ja veenduge, et kdik liigutused
toimuvad digesti ning et liigutus 16peb kohe, kui juhtkang lahti on lastud.
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- kasisuunaklapid
- veenduge, et tugijalgade ja sdiduseadme klapid toimivat korralikult, ja et liikumist ei
toimu, kui klapisaar on keskasendis

- elektrohldrauliline poorlev adapter
- veenduge, et liitmikest ei leki oli
- veenduge, et podrdkang on hasti kinnitatud ega j&& kinni

- silindrid

- viige tugijalad toestusasendisse ja kontrollige kolvivarte ja puhastuspindade seisundit
Veenduge, et silindrites pole vélispidiseid lekkeid.

- tbstke mast tlemisse asendisse ja kontrollige tdstesilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

- kontrollige pea- ja sekundaarsilindri stisteemi peasilindri kolvivarre ja puhastuspinna
seisundit

- laske mast alla ja kontrollige platvormi all oleva sekundaarsilindri kolvivarre ja
puhastuspinna seisundit

16dvikud
- veenduge, et I6dvikud pole kulunud ega leki

- torud
- veenduge, et torud pole mdlkis, et neist ei leki 8li, et nad pole kinnituskohtades
s6ovitunud ega hédrdunud
Veenduge, et torud on kinni

liitmikud
- veenduge, et 16dviku- ja toruliitmikes pole lekkeid

- elektrisusteemi pdhjalik kontroll
- veenduge, et juhtimispaneelid on kuivad, puhtad ja nende tihendid on korras
- kontrollige kaabliklemmide seisundit, nende niiskuskindlust
- kontrollige 16pplalitite seisundit ja Kinnitusi
- kontrollige I16pplulitite l&bilaskemuhvi pingsust
- kontrollige elektriliste klappide liitmike seisundit
- kontrollige magnetklappide liitmike seisundit
- kontrollige visuaalselt kdikide elektrijuntmete seisundit
- kontrollige toitepistiku seisundit
- kontrollige elektrimootori seisundit
- kontrollige rikkevooluliliti té6korda

- silindrite kinnituse kontroll

- kontrollige tugijalasilindrite liigendilaagrite ja —tappide seisundit ja liigenditappide
lukustuse seisundit

- kontrollige mastisilindrite liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide lukustuse
seisundit

- kontrollige teleskoopsilindri liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide lukustuse
seisundit

- Kontrollige pneumoamortisaatorite seisundit.

- kontrollige pea- ja sekundaarsilindrite liigendilaagrite, —tappide ja liigenditappide
lukustuse seisundit

63



DINO 135T

- masti liigendi kontroll

kontrollige masti liigendite teljetapi ja laagrite ja tapi lukustuse seisundit

- tugijalgade ja tugiplaatide kontroll

kontrollige tugijalgade mehaanilist struktuuri ja keevisdmblusi
Konstruktsioonis ei tohi esineda deformatsioone ega murdekohti. Keevisdmblustes
ei tohi olla murdunud kohti ega rebendeid.
veenduge, et tugiplaadis ei esine deformatsioone, murdekohti ega rebendeid
Kontrollige ka seda, et tugiplaati on voimalik liigendil hdlpsasti podrata.

- masti ja noole kontroll

lukake teleskoop vélja, ja veenduge, et mastis pole pusivaid deformatsioone, mdlke
ega tugevalt kulunud kohti

veenduge ka selles, et keevisdmblused on terved, et neis pole murdunud kohti ega
rebendeid

kontrollige masti kinnitusplatvormi seisundit, veenduge, et neis pole murdunud kohti
ega rebendeid

kontrollige platvormi kinnituste seisundit

kontrollige platvormi liigenditapi lukustust

kontrollige plaadiketi seisundit, kinnitust, tappide lukustust ja vedru pingsust
kontrollige energia tlekandeketi ja selle kinnitusplatvormide seisundit ning poltide
pingsust

kontrollige masti liugklotside I6tku ja Kinnitust

- platvormi kontroll

uldseisund

veenduge, et platvormis pole pusivaid deformatsioone, tugevalt kulunud kohti ega
mdolke

veenduge, et kdsipuud, astmed, varava ja vérava hinged on terved

veenduge, et platvormi varava lukk ja pneumovedru on terved

kontrollige platvormi pdhjaplaat on terve

kontrollige kandekonstruktsioonide seisundit, veenduge, et neis pole tugevaid mdolke
ega deformatsioone

- koikide katete kontroll

kontrollige tugijalasilindri katte seisundit

kontrollige sekundaarsilindri katte seisundit

kontrollige mastiotsa katte, kddnumehhanismi katete, Sassii juhtimispaneeli kaane,
turvaseadme kaane, platvormi juhtimispaneeli kaane, tagatulede turvakaane seisundit

- kaikide poltiihenduste visuaalne kontroll

- pOdramisseadmete kontroll

uldseisund

kontrollige nurkkéigu I6tku ja Kinnitust

kontrollige hammasringi seisundit

kontrollige kaénulaagri 16tku

kontrollige kd&nulaagri kinnituspoltide pingsust (M16 280 Nm, M12 150 Nm)
kontrollige kd&numootori kinnitust
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Sassii kontroll
- Uldseisund
- kontrollige veotiisli kinnitust raamiga
- kontrollige veotiisli seisundit ja kinnitust Sassiiga
- kontrollige telje seisundit ja selle kinnitust
- kontrollige piduritrosside ja —hoobade seisundit
- kontrollige rattapdidasid, kinnituspoltide pingsust, rehvide seisundit ja rehviréhku
- kontrollige sdiduseadme seisundit, selle komponentide kinnitust ja
elektrikomponentide katete seisundit
- kontrollige masti ja noole transporditoe seisundit

testige tostuki funktsioone, juhtseadmete toimimist ja kontrollige haardeulatust 215 kg raskuse
koormusega platvormil nii, nagu lehekiilgedel 52-53 on kirjeldatud.

kontrollige testimise ajal ka I8pplulitite funktsioneerimist (Kirjelduse leiate hooldusjuhistest)
- koormuse I6pplulitid ohutusseadmetes
- masti ja noole t66d takistavad I6pplulitid tugijalgades
- tugijalgade t66d takistavad I6pplulitid veotiislis

péarast to6funktsioonide testimist ja testisditu tuleb veenduda, et koormus pole pdhjustanud
teraskonstruktsioonide vdi muude koormatud komponentide konstruktsioonilisi defekte nagu
rebendid v&i ohtlikud pusivad deformatsioonid

regulaarse kontrolli teostamise kohta tuleb pidada protokolli, kuhu kantakse jargmised seigad:

1. kontrollskeem

2. informatsioon keevitamise teel teostatud remonttoddest
a) millal teostatud
b) kes tegi
c) millises kohas

kui iga-aastane kontroll on teostatud ja masin on valmis kasutuselevotuks, tuleb kontrollimise
kuupéev kanda masina kontrollplaadile

SPETSIAALNE KONTROLL

(KONTROLLIMINE PARAST ERAKORDSET OLUKORDA, Riigindukogu otsus 865/98
§ 78)

Kontroll tuleb sooritada juhul, kui tdstuk on saanud viga, v6i on muul viisil sedavérd
kannatada saanud, et selle tugevus v6i muu ohutust mdjutav tegur on kahjustunud.

- sellisel puhul kontrollitakse tdstukit nii kasutuselevotu eelse kontrolli juhiste jargi
- tostukile tuleb sooritada koormustest 25% ulekoormusega ja stabiilsustest
- kontrolli kohta koostatakse protokoll
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KORRALISE HOOLDUSE KAIGUS TEOSTATAV KOORMUSTEST

9.

10.

Toetage masin tugijalgadel tasasele ja kandvale maapinnale. Vajutage tugijalad I6puni alla
(toetuspinna laius minimaalne)

Keerake mast ja nool veotiisli pealt &ra ja laske alla

Asetage platvormile 215 kg (1) raskune kaalutud koormus.

Tostke mast maksimaalselt tles ja likake teleskoop vélja (maksimaalne tostekrgus)
Laske mast alla tasemeni, kus turvaseade litkumise peatab.

Keerake masti ja noolt enam kui 360°.

Tommake teleskoop sisse ja laske mast alla horisontaalasendisse.

Likake teleskoop valja, kuni 18ppluliti RK4 peatab liikumise. P66rates masti enam kui 360°
jalgige seadme stabiilsust.

Teostage samad operatsioonid, kui platvormil on 120 kg raskune koormus (I1).

Vorrelge kiilghaaret haardeulatuse diagrammiga, ja vajadusel reguleerige nii, nagu
lehekulgedel 54-55 "lilekoormuse reguleerimine™ on kirjeldatud.

Kui eelpool kirjeldatud koormustestide I ja Il ajal ning pérast koormuse rakendamist sooritatud
kontrolli k&igus ei leita tdstuki konstruktsioonis ja stabiilsuses midagi viga olevat, v8ib tostukit
kasutada tingimusel, et jargitakse lehekiljel 6 toodud haardeulatuse/koormuse diagrammil naidatud
vaartusi.

Tostuki maksimaalne lubatud platvormi koormus on 215 kg

tdstukile sooritatakse koormustest 25 %-lise Ulekoormusega, seejarel kontrollitakse
pdhjalikult tdstuki konstruktsioone esmase, s.t. kasutuselevotuga seoses teostatava kontrolli
kaigus

iga-aastase hoolduse ja kontrolli kdigus sooritatakse tstuki korraline uUlevaatus, testitakse
tostuki funktsioneerimist ja sGitmist maksimaalse lubatud koormusega ning kontrollitakse
pohjalikult kandvate konstruktsioonide seisundit

marge koormustesti teostamise kohta kantakse kasutuselevdtu eelse tilevaatuse protokolli

ning mérge funktsioonitesti ja sdidutesti kohta tehakse iga-aastase hoolduse ja iga-aastase,
s.t. korralise Ulevaatuse protokolli
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JUHISED VIGADE AVASTAMISEKS

[VIGA

[VEA KORVALDAMINE

1. Elektrimootor ei Kaivitu, ehkki tmberlaliti on asendis 1, 2 vdi 3, ja te vajutate stardinupule

Avariiseiskamise nupp on jaanud alla

Tommake nupp ules ja kaivitage mootor
stardinupust.

Sulavkaitse F1 katki

Paigaldage uus sulavkaitse (10 A)

Umberliilitile ei tule elektrivrgust (230VAC)
voolu

Kontrollige toitejuhtmeid ja —kaableid ning
jaotuskarbi ja sulavkaitsmete seisundit

Rikkevoolu kaitseltliti on sisse lulitunud

Lalitage sisse rikkevoolu kaitseluliti .

Umberliilitile tuleb pinge, aga ei lahe sealt edasi.

Kontrollige umberluliti toimimist ja vajadusel
asendage uuega.

Massililiti on lahti.

Toitepinge tuleb Gmberlilile ja laheb sealt ka
edasi

Kontrollige mootori juhtimiskontaktori ja
termorelee toimimist ja kontaktorit juhtivate
releede funktsioneerimist.

Teleskoobi keti 16ppliliti RK7 on lahutanud
kontaktori vooluringi

Kontrollige RK7 funktsioneerimist ja reguleerige
nii, nagu lehekiljel 47 oleval joonisel nédidatud

2. Ukski platvormi funktsioonidest ei hakka t6éle, ehkki elektrimootor kaib ja imberliliti on

asendis 2 vOi 3

Tugijalgade méargutuli ei pdle

Kontrollige tugijala 16pplilitite (RK11, RK12,
RK13 ja RK14) tédkorda.

Tugijala I6ppluliti kollane mérgutuli pdleb, aga
masti liigutused ei toimi

Kontrollige tugijala vooluringi kaitsereleed SR2.

Mast ja nool on ule koormatud

Tdmmake teleskoop nupust 6 voi 21 sisse, kuni
korv on téopiirkonnas (korvi juhtimispaneelil
sittib roheline tuli).

Kontrollige, kas viga on elektri- vdi hidrostisteemis

3. Tugijalad ei toimi

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast transporditoele.

Umberliiliti on vales asendis.

Keerake tmberliliti asendisse 1.

Masti 16pplaliti ei ole sulgunud.

Asetage mast korralikult transporditoele,
kontrolli 16ppliliti RK3 funktsioneerimist.

4. Korvi pdore ei toimi

Automaatkaitse F6 on rakendunud.

Automaatkaitse nullistamiseks vajutage
nullistusnuppu.
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[VIGA | VEA KORVALDAMINE

5. TOstuki toitevool ei lllitu sisse, kui massilliti on sisse lulitatud ja Gmberlaliti on asendis 1,
2Vv0i 3

Toitevool aktiveerimata. Vajutage kaivitusnuppu, et toitevool sisse
l0lituks.

Sulavkaitse F1, F5 v8i F10 on labi pdlenud. Vahetage sulavkaitse ja vajutage kaivitusnuppu.

Aku tiihi. Laadige aku.

Kontrollige, kas viga on elektri- vdi hidrostisteemis

6. Platvormi liikumine hairitud, vbimalik on sooritada vaid tksikuid liigutusi

Héired ebamaérased, ebaregulaarsed. Veenduge, et hidrovedelik ja —filter on
vahetatud.

Puhastage/peske solenoidklappide saared ja
klapipesad (nduab eriti piinlikku puhtust —
vOimalikke hairivaid osakesi ei pruugi palja
silmaga néha).

Viga voib olla tingitud ka juhtkangide ajutistes
kontaktihairetes.

Pihustage niiskusetdrje vahendit.

Toste, langetus ja teleskoobi valjalike ei Mast ja nool on lekoormatud, tbmmake
funktsioneeri, punane margutuli pdleb platvormil | teleskoop sisse ja proovige uuesti (automaatne
ja Sassii juhtimispaneelil ning sumisti hakkab tagastus).

toole.

7. Mast vajub aeglaselt alla.

“tagastusklapp”, s.t. réhu all avanev Eemaldage klapp ja puhastage see mustusest.
lukustusklapp lekib.

Kontrollige rongastihendite seisundit.

Paigaldage klapp hoolikalt oma kohale — dige
pingutusmoment on 60 Nm.

Vajadusel asendage klapp uuega.
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VIGA

[VEA KORVALDAMINE

8. Agregaat ei kaivitu

Aku tihi.

Laadige aku.

Vorgujuhtmestik kinni.

Votke pistik vooluvdrgust valja.

Alalisvoolu ei tule (12VDC).

Massiluliti lahti. Keerake massiluliti kinni.

9. Agregaati kaivitub, kuid ei hakka tdéle

Ktusepaak tihi.

Taitke kitusepaak.

Ohutusklapp véljas.

Vajutage 6hutusklapi nuppu (kilm mootor).

Gaasihoob tihikaiguasendis.

Suurendage kiituse etteannet.

10. Mast ei tduse

Vt. punkt 6.
Solenoidklapp lahti.

Muud pohjused, vt. punkti, kus radgitakse
solenoidklapi kinnijaéadmisest.

Toste juhtimisseadme kasutamisel kaivitub
pooramisfunktsioon.

Ké&&nu magnetklapp on tédasendisse kinni
jaanud.

Peske saar ja klapipesa hoolikalt.

11. Teleskoop ei toimi

Vt. punkt 6.

Veenduge, et teleskoobi solenoidklapp pole
jadnud keskmisesse asendisse, s.t. lahti.
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[VIGA

[VEA KORVALDAMINE

12. Teleskoop vajub aeglaselt sisse

Koormuse reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

13. Platvorm vajub taha

Pbhjapoolne koormuse kahepoolne
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

Platvormi all olev koormuse reguleerimisklapp
lekib.

Toimige nii, nagu Kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp).

14. Platvorm vajub ette

Varrepoolne koormuse kahesuunaline
reguleerimisklapp lekib.

Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

15. Tugijalad ei toimi, ehkki Gmberluliti on asendis 1

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jaab
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 6.

16. Tugijalg ei pusi toestusasendis (joonis)

Pdhja poolne tagasivooluklapp lekib.

Toimige nii, nagu kirjeldatud punktis 7
(tagastusklapp). Pingutusmoment 55 Nm.
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[VIGA

[VEA KORVALDAMINE

17. Tugijalg ei pusi transpordiasendis (joonis)

| Hoova poolne tagasivooluklapp lekib.

| Toimige nii, nagu eespool kirjeldatud.

18. Sdiduseade ei funktsioneeri, ehkki Umberliliti on asendis 1

Mast ei ole toestatud.

Asetage mast toele.

Masti/tugijala solenoidklapp ei toimi (jaab
keskmisesse asendisse).

Toimige nii, nagu Kirjeldatud punktis 6.

19. Liiga vaike pidurdusjoud

Liiga suur 16tk pidurdussusteemis.

reguleerige pidurisusteem (vt. lehekiljed 42-43).

Pidurite hodrdepinnad pole sisse sdidetud.

Késipiduri kang tdmmatakse veidi "peale” ja
sOidetakse nii 2-3 km.

Piduriklotsid "klaasjad", maardunud vdi on
hddrdepindadel 6li.

Paigaldatakse uued piduriklotsid.
Piduritrumli hd6rdepinnad puhastatakse.

Pealejooksupiduri veohoob liigub kangelt.

Maarige.

Pidurivarras vaandunud vai jaab kinni.

Vajab remonti.

Piduritrossid roostes vdi murdunud.

Vahetage piduritrossid.

20. Pidurdus ebatihtlane voi katkub

Liiga suur 16tk pidurdussusteemis.

reguleerige pidurististeem uuesti (vt. lehekiljed
42-43).

Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

Paigaldage uus amortisaator.

Pidurdusautomaatika piduriklots jaab kinni.

Paigaldage uus piduriklots.

21. Pidurid Uhepoolsed (pidurdus ainult Uhe rattaga)

Valesti reguleeritud pidurid.

Pidurid reguleeritakse paigaldusjuhiste jargi
uuesti.

Pdhjuse voite leida ka punktis 20 kirjeldatute
seast.

22. Tostuk hakkab pidurdama juba siis, kui gaasi vihendada

Pealejooksupiduri amortisaator defektne.

Paigaldage uus amortisaator.

23. Pidurdamine raske vo0i vdimatu

Pidurislisteem reguleeritud liiga pingsaks.

Reguleerige pidurisusteem nii, nagu kirjeldatud
lehekilgedel 42-43.
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VIGA

VEA KORVALDAMINE

24. Ketaspidurid kuumenevad ule

Pidurisusteem valesti reguleeritud.

Reguleerige pidurististeem nii, nagu kirjeldatud
lehekilgedel 42-43.

Ketaspidur méérdunud.

Puhastage.

Pealejooksupiduri — veopoolse otsa
jéuulekandehoob jaab kinni.

Joutlekandehoob vdetakse maha, puhastatakse ja
maaritakse.

Késipiduri kang ei lulitu taiesti valja.

Viige kasipiduri kang vaba-asendisse.

25. Kuulhaakeseade ei fikseeru

Kuulhaakeseadme sisemus must.

Puhastage ja maérige.

Vedava s6iduki haakekuul liiga suur.

M0o0btke haakekuul dra. Vastavalt standardile
DIN74058 peab kuuli 1abimddt olema max. 50
mm ja min. 49,5 mm.

Kui mdddud on erinevad vdi kui kuul ei ole
taiesti Umar, tuleb see vahetada.

Kui te vahetate piduriklotse, tuleb alati vahetada korraga kdik piduriklotsid.
Pidurite kokkupanemisel tuleb jalgida, et vedrud, piduriklotsid ja laiendusvedru on digesti tagasi

asetatud.

Pidurite reguleerimisel tuleb rattaid keerata ette (sdidusuunas)!

Loomulikult on defektide voimalusi rohkemgi, ent Gldjoontes on vea pohjuseks tks

jargmistest asjaoludest:

- madal t60pinge (toitekaabel liiga pikk vdi klemmid liiga kitsad)

- aku tihi (pinge madal)

- mustus hiidrosiisteemis

- lahtitulnud elektriklemm voi niiskest hust tingitud kontaktih&ire

JALGIGE, ET TOSTUK OLEKS ALATI PUHAS JA KUIV.
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ULDTEAVE HUDROSUSTEEMI KOHTA

Kui soovitakse sooritada mdnda liigutust, peavad kaks samaaegselt toimima magnetklappi, s.t.:

- suunaklapp ja mast

- suunaklapp ja teleskoop
- suunaklapp ja korv

- suunaklapp ja péore

TUGIJALAD/MAST JA NOOL
(PROPO)

MAST

TELESKOOP

PLATVORMI STABILISEERIMINE

KAANE

Vajutage magnetklapi peal olevat naastu.

Kui liigutused toimuvad, on viga elektri poole juhtimisseadmetes v6i on spindlitel mustus, mis
pdhjustab kinni kiilumise (vt. vigade leidmise skeem, p.6).

Kui mdni liigutus ei funktsioneeri, on viga hiidrosusteemis.
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ELEKTRIKOMPONENDID
T13001 —»

SASSII JUHTIMISKESKUS (LCB), RELEED

K1: MOOTORI (M1) KAIVITUSKONTAKTOR
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K2: AVARIISEISKAMISE LULITI ABIRELEE
Lllitab vélja vérgupinge (230VAC).
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K3: ELEKTRIMOOTORI TAASKAIVITUST TAKISTAV RELEE
Takistab parast vahelduvpinge katkestust elektrimootori taaskaivitumise, katkestades mootori juhtimiskontaktori
toitepinge.

K4: MASTI POORE VASAKULE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (Sassii juhtimispaneel)

K5: MASTI POORE PAREMALE.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (3assii juhtimispaneel)

K6: MAST ULES
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (3assii juhtimispaneel)

K7: MAST ALLA
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (3assii juhtimispaneel)

K8: TELESKOOP SISSE
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (Sassii juhtimispaneel)

K9: TELESKOOP VALIJA
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F4 10A (3assii juhtimispaneel)

K11: Propokaardi juhtimispinge muundurrelee
Kui relee toimib, edastatakse propokaardi juhtimispinge 1&bi lisatakistuste, mille tulemusena pinge tase muutub
vastavalt etteantud takistuse vaartustele. Kui relee on rakendunud, edastatakse juhtimispinge joystick-
juhtkangile, mille abil juhtimispinget reguleeritakse selle sees olevate seadetakistuste abil soovitud suuruseni.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (Sassii juhtimispaneel)

K12: TELESKOOBI VALIATOUKEFUNKTSIOONI KATKESTAV ABIRELEE
Kaitseluliti RK4 sulguv ots juhib releed, mis katkestab relee K9 poolilt juhtimispinge, hilistus ca 1,5 s.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K13: MASTI LANGETUSFUNKTSIOONI KATKESTAV ABIRELEE.
Loppliliti RK4 juhib releed, mis katkestab relee K7 poolilt juhtimiskontuuri.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K14: HAARDEULATUSE PIIRI RK4 FUNKTSIOONIRELEE
Katkestab teleskoobi viljatdukefunktsiooni, kui RK4 funktsioneerib. Hilistus ca 1,2s. Juhtimiskontuuri
sulavkaitse F1 10A
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K15: KORVI STABILISEERIMINE
Korvi stabiliseerimine ette
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (3assii juhtimispaneel)

K16: KORVI STABILISEERIMINE

Korvi stabiliseerimine taha
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F7 1,6A (Platvormi juhtimispaneel) ja F3 10A (3assii juhtimispaneel)
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K17: BENSIINIMOOTORI SEISKAMINE
Juhul, kui kontaktor K1 ei ole rakendunud, seisake mootor stiiitepooli maandamise teel.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

K18: VAHELDUVPINGE ANDURRELEE
Kui vahelduvpinge on sisse lulitatud, katkestab relee sisep8lemismootori kdivituskontuuri ja lilitab sisse
sisepBlemismootori seiskamiskontuuri. Relee pooli juhitakse vahelduvpingega.

K19: BENSIINIMOOTORI LAADIMINE
Lulitab sisse bensiinimootori laaduri, kui starterivool bensiinimootori kaivitab.
Sulavkaitse F1 10A.

K20: BENSIINIMOOTORI OHUKLAPP
Lilitab sisse bensiinimootori 6huklapi, dhuklapp jaab peale niikauaks, kuni vajutatakse juhtimisnuppe S40 vdi
S41.
Juhtimiskontuuri sulavkaitse F1 10A.

SR2: TUGIJALGADE FUNKTSIONEERIMIST KONTROLLIV KAITSERELEE
Kaitserelee nullistub, kui kéik tugijalgade I6pplulitid (RK11, RK12, RK13 ja RK14) on sulgunud, misjérel on
vBimalik masti kasutada.

SR3: MASTI ULEKOORMUST KONTROLLIV KAITSERELEE.
KaitselGppluliti RKS5 juhib kaitserelee funktsioneerimist.

Masti llekoormus:  SR3 lahutab. Ulekoormuse jarel nullistub kaitserelee automaatselt ja laheb tagasi

normaalse funktsioneerimise alale. Kondensaatoritele seatud viivitus mdjutab SR3
rakendumisaega.

Kui RK5 puruneb: SR3 lahutab. Katiserelee ei nullistu automaatselt, kontrollida tuleb elektriseadmete
funktsioneerimist. Kondensaatoritele seatud viivitus mdjutab SR3 rakendumisaega.
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SASSII JUHTIMISPANEEL (LCB), LULITID

S1: BLOKEERIV AVARIISEISKAMISE LULITI
Peatab kdik funktsioonid peale avariilangetuse ja helisignaali.

S2: KAIVITUSLULITI
Juhib elektrimootori kontaktorit ja sisepdlemismootori puhul mootori kaivitussolenoidi.

S3: SEISKAMISLULITI
Katkestab toitepinge elektrimootori juhtimiskontaktorilt ja sisepdlemismootori seiskamisreleelt.

S13 AVARIILANGETUSE KAIVITUSLULITI
Juhib avariilangetuse mehhanismi solenoidi, mis kéivitab avariilangetuse mehhanismi, lisaks sellele juhib
avariilangetuse ajal juhtimiskangidele juhtimispinge

S16: MASTI JA NOOLE POORE PAREM-VASAK
Tagastuv kippldliti (Sassii juhtimispaneel)

S17: MAST ULES-ALLA
Tagastuv kippldliti (Sassii juhtimispaneel)

S18: TELESKOOP SISSE-VALJA
Tagastuv kippldliti (3assii juhtimispaneel)

S20: KORVI STABILISEERIMINE ETTE-TAHA
Tagastuv kippldliti (3assii juhtimispaneel)

S32: TELESKOOP SISSE
Tagastuv nupp. Kui SR3 on avanenud, saab teleskoobi nupule vajutamisega sisse tdmmata.

S40: BENSIINIMOOTORI OHUKLAPP
Tagastuv nupp. Nupp juhib releed K20, mis on bensiinimootori dhuklapi juhtrelee.
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SASSII JUHTIMISPANEEL (LCB), MUUD

F1: KAIVITUSE JA HAARDEULATUSE KONTROLLKONTUURI SULAVKAITSE 10A
F2: PROPO-KAARDI SULAVKAITSE 1,6A

F3: SASSII JA PLATVORMI JUHTIMISPANEELI JUHTIMISHOOBADE JA JA JOYSTICK-JUHTKANGI
SULAVKAITSE 10A

F4: AVARIILANGETUSKONTUURI JUHTIMISE SULAVKAITSE 10A
F5: TAIMERIKAARDI AKTIVEERIMISKONTUURI SULAVKAITSE 1,6A

H3: ROHELINE VALGUSDIOOD
Naitab tugijalakontuuride RK11-RK14 t66d.

H4: PUNANE VALGUSDIOOD
Naitab kaitserelee SR3 avanemist.

HM1: TOOTUNNILOENDUR
Md6dab masina kasutusaega tundides.

Q1: VOTMEGA UMBERLULITI
Umberliliti, millega valitakse juhtimise koht
1=alus
2 = platvormi juhtimispaneel
3 = 8assii juhtpaneel

TR1: SEADETAKISTI
Masti langetuskiiruse seadetakisti.

TR2: SEADETAKISTI
Sassii juhtimisfunktsiooni liikumiskiiruse seadetakisti

Ul: VOLTMEETER
Kui juhtimispinge on sisse lulitatud, nditab voltmeeter vahelduvvoolu pinget.
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PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), RELEED

K21: KORVI POORE, VASAK
Juhtimine tagastuva kipplilitiga S36.
Juhtimisliigutuse katkestab spindelmootori induktiivne otsaldppliliti RK9.

K22: KORVI POORE, PAREM
Juhtimine tagastuva kipplulitiga S36.
Juhtimisliigutuse katkestab spindelmootori induktiivne otsal6ppluliti RK10.

K23: JOYSTICK-JUHTKANGI KESKMISE ASENDI AKTIVISEERIMINE
Kontrollerile DMK vajutamine katkestab relee K20 poolilt juhtimispinge, mis muul juhul katkestab pinge
joystick-juhtkangi seadetakistitelt.

K24: KORVI KOORMUST NAITAVATE MARGUTULEDE JUHTIMISRELEE
Releed juhib turvaraja RK4 avanev klahv

K25: JOYSTICK-JUHTKANGI KESKMISE ASENDI AKTIVISEERIMINE
Katkestab pinge joystick-juhtkangi seadetakistitelt, kui kontroller DMK ei ole vajutatud joystick-juhtkangi
keskasendisse.

K26: ALTERNATIIVSE FUNKTSIOONI VAHETAMISE RELEE
Relee toimides lulituvad liigendihoovastiku juhtimisliigutused sisse-valja liikumiselt joystick-juhtkangi Y-suuna
liilkumisele. Kui relee on avanenud, on masti p6dre vasakule-paremale kasutatav joyistick-juhtkangi Y-suuna
lilkumises.
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PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), LULITID

DMK: KONTROLLERI LULITI

JST: JOYSTICK

Kippldliti parem pool alla vajutatud, liigutused Mast les-alla, péére parem-vasak
Kippldliti vasak pool alla vajutatud, liigutused teleskoop sisse-valja, liigendihoovastiku tdste-langetus

S4: BLOKEERIV AVARIISEISKAMISE LULITI

Peatab koik funktsioonid peale avariilangetuse ja helisignaali.

S5: SEISKAMISLULITI

Katkestab toitepinge elektrimootori juhtimiskontaktorilt ja sisepdlemismootori seiskamisreleelt.

S6: KAIVITUSLULITI

S10:

S11:

S12:

S29:

S31:

S36:

S41:

Juhib elektrimootori kontaktorit ja sisepdlemismootori puhul mootori kaivitussolenoidi.
HELISIGNAALI MOODAVIIK

AVARIILANGETUSE LULITI
Juhib avariilangetuse mehhanismi solenoidi, mis kéivitab avariilangetuse mehhanismi, lisaks sellele juhib
avariilangetuse ajal juhtimiskangidele juhtimispinge

KORVI STABILISEERIMINE ETTE-TAHA
Juhtimisliliti, tagastuv kipplaliti.
Stabiliseerimine toimub nupule S29 vajutamisel ja lilitihoova S12 p6dramisel

KORVI STABILISEERIMISE UMBERLULITI
Tagastuv nupp.
Lalitab lulitile vajutamisel juhtimissiisteemi toitepinge lulitile S12

TELESKOOP SISSE
Tagastuv nupp, nupule vajutamisega tdmmatakse teleskoop sisse

KORVI POORE VASEM-PAREM
Tagastuv kipplliti.
Juhib releesid K14 ja K15.

BENSIINIMOOTORI OHUKLAPP
Tagastuv nupp. Nupp juhib releed K20, mis on bensiinimootori 8huklapi juhtrelee.
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PLATVORMI JUHTIMISPANEEL (UCB), MUUD

H1: ROHELINE VALGUSDIOOD
Korv funktsioneerimisulatuse piires.
H2: PUNANE VALGUSDIOOD
Kori funktsioneerimisulatuse maksimumi piiril.

F6: KORVI POORAMISE AUTOMAATSULAVKAITSE 4A
F7: JOYSTICK- JUHTKANGI SULAVKAITSE 1,6A
PR: PISTIKUPESA KORVIS 230VAC 16A

AM2: SUMISTI
Néitab kaitseltliti RK5 funktsioneerimist ja avariiseiskajate S1 ja S4 funktsioneerimist

LOPPLULITID

RK3: MASTI TOE LOPPLULITI
Blokeerib tugijalgade ja sdiduseadme funktsioonid, kui mast ei ole lastud toele transpordiasendisse.
Juhib releed K30.

RK4: ETTEANTUD FUNKTSIONEERIMISULATUSE KAITSELOPPLULITI.
Kui 18pplaliti funktsioneerib, katkestab see masti langetuse ja teleskoobi véljatGuke

RK5: KAITSELOPPLULITI RK4 DUBLEERIV LOPPLULITL.
Funktsioneerides rakendab etteantud viivituse jarel (2,4 sekundit) kaitserelee SR3, mis juhib helisignaali seadet
AM2, lisaks sellele katkestab 18ppliliti RK 4 juhtimispinge.

RK7: MASTI JA NOOLE TELESKOOBIKETI KAITSELULITI.
Kaitsellliti rakendudes elektrimootor seiskub. Loppluliti katkestab kontaktori K1 juhtimispinge, mille jérel
toimib ainult avariilangetuse susteem.

RK8: TELESKOOP SEES, KAITSELOPPLULITI
Loppldliti sulgub, kui teleskoop on téiesti sees.
RK4 vdi RK5 purunemisel ei saam masti alla enne, kui teleskoop on sisse tdmmatud, mille jarel 16pplliti
otsad sulguvad.

RK9: INDUKTIIVNE LOPPLULITI
Piirab korvi pooret vasakule, katkestab relee K14 juhtimiskontuuri.

RK10: INDUKTIHVNE LOPPLULITI
Piirab korvi pooret paremale, katkestab relee K15 juhtimiskontuuri.

RK11-RK14 TUGIJALGADE KAITSELOPPLULITID

Ldpplaliti sulgub, kui tugijalale rakendub piisavalt suur joud.
Takistab masti kasutuselevdttu, kui tugijalad ei ole kindlalt vastu maad ja k&ik 18pplulitid on sulgunud
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MUU MARKEERING

B1l: AKU 12VDC 44AH

El: ELEKTRIMOOTORI TERMORELEE

F8: AKU PEASULAVKAITSE 125A

F9: AKULAADURI LAADIMISKONTUURI SULAVKAITSE 5A
F10: TAIMERIKAARDI SULAVKAITSE 16A

J1: PISTIK

M1: ELEKTRIMOOTOR 230VAC 1,5kW

M2: AVARIILANGETUSE MOOTOR 12VDC
MAX. KASUTUSAEG 10 MIN.

M3: KORVI POORDE MOOTOR

PL: PVOORLEV KONTAKT
Sassii ja k&&nuseadme vahel olevad elektrikontuurid liiguvad labi elektrilise pddrleva kontakti.

SR1: Avariilangetuse solenoid
Kaivitab avariilangetuse mehhanismi M2

S37: Bensiinimootori seiskamisseadmete méddaviigi nupp.

T1: VOIMSUSE ALLIKAS
Edastab slisteemi juhtimispinge 12VDC, kui masin té6tab vahelduvvooluga

T2: Akulaadija
Laadimispinge 14,4 VDC
Laengu séilitamispinge 13,7 VDC
Laeb aku, kui vBrgutoide on sisse lulitatud.
Laadimise ajal pdleb laaduri roheline margutuli, laengu séilitamise ajal margutuli ei pdle.

TC: TAIMERIKAART
TdOpinge juhtimiskaart
Kui vahelduvvool on ihendatud, saab seade juhtimispinge toitevoolu allikast.
Kui masin toimib akuvoolult, lilitab juhtimispinge sisse akult.
Katkestab juhtimispinge edastamise tostukilt etteantud hilistuse jarel (tavaliselt 1 h).
Juhtimispinge taasaktiveerimine toimub kaivitusnuppudega S2 ja S6.

VVK: RIKKEVOOLU LULITI 25A 30ms

AM1: SUMISTI
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LIIGUTUSTE KIIRUSE REGULEERIMINE

1. Reguleerimiseks vajalikud madteriistad:
- ldmdddik (voolu médtmiseks)
- modteadapter (voolu madtmiseks)

2. Vdtke propoklapi pistik pesast vilja ja (ihendage
mddteadapter klapi ja pistiku vahele

3. Uhendage méodiku juhtmed maddiku alalisvoolu alale (
max. mddtevool Imax=2A)

4. Keerake votmega luliti asendisse 3

5. Veenduge, et peajuhtkeskuse kaanel olev seadetakistid TR1, ja TR2 on keeratud vastupéeva darmisesse
asendisse

6. Propokaaardi miinimumvoolu reguleerimine
- miinimumvoolu reguleeritakse kruvi 2 abil
- kui kruvi keerata péripaeva, siis vool suureneb

- miinimumvooluks seatakse Imin=500mA

Maksimumvool Iy
Minimumvool Iy,
Sageduse seadmine
Sageduse intensiivsus
Tousuramp
Laskumisramp

SOUThkwWwN
34702029 ¥

E-CAPYEY T4 BH P

7. Propokaaardi maksimumvoolu reguleerimine
- maksimumvoolu reguleeritakse kruvi 1 abil

- sooritage mastiga t@steliigutus
- reguleerimine toimub samaaegselt, paripaeva keeramisel vool suureneb

- maksimumvooluks seatakse Imax = 1800 mA
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Liikumiskiirust reguleeritakse peajuhtkeskuses olevate seadetakistite abil, mis mdjutavad jargmiste
liigutuste Kiirust:
- TR1 = masti langetus

- TR2 = 8assii juhtimispaneeli liikumiskiirused (mdjutab
kdikide liigutuste sooritamise kiirust Sassii juhtimispaneelilt
juhituna)

Masti langetusliigutuste kiirus reguleeritakse jargmiselt:
- Masti tdstetakse Ules

- Seadetakistist TR1 seatakse samaaegselt langetusliigutuse vooluks I langetus = 1250 mA

- Kontrollitakse masti langetuse kiirust, tdstetakse masti nii, et korv on 2,8 m kérgusel (korvi pohi)

- Mast tuuakse alla alumisse asendisse (2 m vdrra), langetuseks kuluv aeg peab olema ~12s

Sassii juhtpaneeli liilkumiskiiruste seadmine
- Juhib masti tBsteliigutust

- Seadetakisti TR2 abil seatakse samal ajal vooluks I 8assii = 1500 mA

Sageduse seadmine
- Seadekruvi 3 keeratakse kdigepealt miinimumasendisse (piireasendisse vastupéeva), seejarel keeratakse 1/4
pooret péripaeva

Sageduse intensiivsuse seadmine
- Seadekruvi 4 keeratakse kdigepealt miinimumasendisse (piireasendisse vastupaeva), seejarel keeratakse 1/4
pooret paripdeva

Todusurambi seadmine
- Seadekruvi 5 keeratakse kdigepealt miinimumasendisse (piireasendisse vastupéeva), seejarel keeratakse 1/5
pooret paripaeva

Laskumisrambi seadmine
- Seadekruvi 6 keeratakse miinimumasendisse (piireasendisse vastupéeva), laskumisrampi ei kasutata

L&puks eemaldatakse méddikuadapter ja propokaardi pistik kinnitatakse tagasi oma kohale
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DINO 135T

ELEKTRIKOMPONENDID 135T 13021 —

Elektrikomponendid 4CB2562-4CB2572

Boom = mast CH = $assii DCB = sdiduseade blokk HN = Honda LCB = Sassii juhtimiskeskus,

k&anuseade OT = tugijalg PL = platvorm RU = k&&nuseade UCB =

juhtimiskeskus, korv

Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on
Bl 122 RU 48.2276 Aku Aku
El 133 LCB 48.2169 Termorelee Elektrimootori termorelee
F1 213 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Kaéivitusvooluringi sulavkaitse
F2 412 LCB 48.3030 Sulavkaitse 1,6A Juhtimiskaardi sulavkaitse
F3 625 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Juhtimislilitite sulavkaitse
F4 915 LCB 48.647 Sulavkaitse 10A Avariilangetusringi sulavkaitse
F5 127 LCB 48.3030 Sulavkaitse 1,6A Elektritoite juhtimisvooluringi sulavkaitse
F6 827 UCB 48.3036 Sulavkaitse 4A Korvi kd&numootori sulavkaitse
F7 316 uUCB 48.3030 Sulavkaitse 1,6A Juhtkangi sulavkaitse
F8 124 RU 48.3041 Sulavkaitse 125A Aku sulavkaitse
F9 121 RU Sulavkaitse 5A Laadimiskontuuri sulavkaitse
F10 |126 LCB 48.3023 16A Taimerkaarti sulavkaitse
H1 631 UCB 48.2204 Valgusdiood-mérgutuli Signaallamp, lubatud haardeulatuse piirides
H2 632 uUCB 48.2203 Valgusdiood-margutuli Signaallamp, maksimaalse haardeulatuse piiril
H3 629 LCB 48.2152 Valgusdiood-margutuli Tugijalgade 18pplalitiringi signaallamp, ltlitid
on sulgunud
H4 634 LCB 48.2207 Valgusdiood-margutuli Turvarelee SR3 signaallamp, annab teada relee
vabastusest, haardeulatuse I6ppliliti RK5
vabastunud
HM1 | 226 LCB 48.0111 Tootundide loendur Tootundide loendur, mdddab mootori
kasutusaega tundides
J1 111 CH 48.2085 Pistik Pistik
JST 314,419 uCB 48.2195 Juhtkang Juhtkang, masti ja noole juhtimine
K1 134 LCB 48.2162 Kontaktor Elektrimootori juhtimiskontaktor
K2 223 LCB 48.2216 Relee Avariiseiskamisnupu lisarelee
K3 233 LCB 48.2367
K4 321 LCB 48.2367 Vahetusrelee Masti pddre vasakule
K5 323 LCB 48.2367 Vahetusrelee Masti podre paremale
K6 328 LCB 48.2367 Vahetusrelee Mast Ules
K7 331 LCB 48.2368 Vahetusrelee Mast alla
K8 333 LCB 48.2367 Vahetusrelee Avariiseiskamine
K9 335 LCB 48.2367 Vahetusrelee K9
K11 |516 LCB 48.2367 Vahetusrelee Valikurelee 8assii juhtpaneelil, juhib
juhtimiskaardi pinge juhtkangile Sassii
juhtpaneelil
K12 |615 LCB 48.2367 Vahetusrelee Teleskoobi valjatdukefunktsiooni takistusrelee
K13 |620 LCB 48.2367 Vahetusrelee Masti langetamise takistusrelee
K14 |622 LCB 48.2368 Vahetusrelee Teleskoobi valjatdukefunktsiooni takistusrelee
K15 |822 LCB 48.2367 Vahetusrelee Platvormi stabiliseerimine, ette
K16 |824 LCB 48.2367 Vahetusrelee Platvormi stabiliseerimine, taha
K17 |1017 LCB 48.2367 Vahetusrelee seiskamisrelee NC
K18 |132 LCB 48.2133 Vahetusrelee Vahetusrelee, elektrimootor/aggregaat
K19 1020 LCB 48.2367 Uhendusrelee Laadija magneetimine
K20 [1012 LCB 48.2367 Vahetusrelee Ohuklapi juhtimine
K21 833 UCB 48.2367 Vahetusrelee Platvormi kddne vasakule
K22 |835 UCB 48.2367 Vahetusrelee Platvormi kd&ne paremale
K24 |618 UCB 48.2367 Vahetusrelee Haardeulatuse signaallampide juhtrelee
K25 |317 UCB 48.2368 Vahetusrelee Juhtkangi aktiveerimine keskasendis
K26 |315 ucCB 48.2368 Vahetusrelee Juhtkangi paralleelfunktsiooni vahetusrelee,
mast/teleskoob
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Elektrikomponendid 4CB2562-4CB2572 5
Boom = mast CH = Sassii DCB = sGiduseade blokk HN = Honda LCB = Sassii juhtimiskeskus,
kadnuseade OT = tugijalg PL = platvorm RU = k&&nuseade UCB = juhtimiskeskus, korv

DINO 135T

Tunnus | Skeem | Positsioon | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
M1 134 RU 47.828 Elektrimootor Vahelduvpingemootor
M2 130 RU 47.2318 JOuseade (varav8imsus) | Avariilangetuse alalisvoolumootor
M3 |828 PL 48.2332 Lineaarmootor Platvormi kddnumootor
PL 114,236 |CH 48.3550 P&orlev adapter Elektriline pddrlev adapter, elektritoide Sassii
, 627 (elektriosa) ja kddnumehhanismi vahel
PR 115 UuCB 48.2145 Pistikupesa Pistikupesa korvis 230VAC 16A
Q1 130,236 |[LCB 48.2316 Umberliiliti Umberliiliti vétmega millega valitakse
, 625 juhtimise koht LCB/UCB/CH
RK3 | 236 CH 48.1936 + 48.2142 Loppliliti Masti toe [8ppliliti NS
RK4 | 615 Mast 48.2068 + 48.2142 Loppldliti Etteantud funktsioneerimisulatuse
kaitselGppluliti NC/NO
RK5 |612 Mast 48.2068 + 48.2142 Lopplaliti Etteantud funktsioneerimisulatuse
kaitselGppluliti NC
RK7 |229 Mast 48.2116 Lopplaliti Teleskoobiketi kaitselliliti NC, avaneb juhul,
kui kett on 16tv
RK8 |716 Mast 48.1936 + 48.2142 Lopplaliti Teleskoop sees, kaitseldppliliti, NC
RK9 |833 PL 48.2170 Kaigu piiraja Platvormi kadnumootori induktiivne 16ppliliti
NC
RK10 |[835 PL 48.2170 Kaigu piiraja Platvormi kd&numootori induktiivne 18ppliliti
NC
RK11 |[630 oT 48.2248 Lpplaliti Tugijalgade kaitselGppluliti NS, sulgub, kui
tugijalad on kindlalt vastu maad
RK12 |633 oT 48.2248 Lpplaliti Tugijalgade kaitselGppluliti NS, sulgub, kui
tugijalad on kindlalt vastu maad
RK13 |633 oT 48.2248 Lopplaliti Tugijalgade kaitselGppluliti NS, sulgub, kui
tugijalad on kindlalt vastu maad
RK14 630 oT 48.2248 Lopplaliti Tugijalgade kaitselGppluliti NS, sulgub, kui
tugijalad on kindlalt vastu maad
S1 213 LCB 48.2311+48.2313+48.2303 | Avariiseiskamise nupp, | Avariiseiskamisnupp NC
lukustuv
S2 216 LCB 48.2309+48.2312+48.2302 | Nupp, roheline Mootori kéivitusnupp NO
S3 213 LCB 48.2310+48.2313 Nupp, punane Mootori seiskamisnupp NC
S4 213 ucB 48.2311+48.2313+48.2303 | Avariiseiskamise nupp, | Avariiseiskamisnupp NC
lukustuv
S5 213 UCB 48.2310+48.2313 Nupp, punane Mootori seiskamisnupp NC
S6 216 UCB 48.2309+48.2312+48.2302 | Nupp, roheline Mootori kéivitusnupp NO
S10 |930 UCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Helisignaali juhtimisnupp NO
S11  |923 ucB 48.2309+48.2312+48.2313 | Nupp, roheline Avariilangetusmootori kdivitusnupp NO,
platvorm
S12 |823 ucB 48.616+48.1007 Kippldliti Platvormi stabiliseerimiseks ette-taha,
platvorm
S13  |915 LCB 48.2309+48.2312+48.2313 | Nupp, roheline Avariilangetusmootori kdivitusnupp NO,
Sassii juhtpaneel
S16 |512 LCB 48.616 + 48.1007 Kipplaliti Masti pddre paremale/vasakule, Sassii
juhtpaneel
S17 |517 LCB 48.616 + 48.1007 Kippluliti Masti tOste/langetus, $assii juhtpaneel
S18 |522 LCB 48.616 + 48.1007 Kippliliti Teleskoop sisse/vdlja, Sassii juhtpaneel
S20 |531 LCB 48.616 + 48.1007 Kippluliti Platvormi stabiliseerimine ette/taha, Sassii
juhtpaneel
S36 832 UCB 48.616 + 48.1007 Kippliliti Platvormi k&éne paremale/vasakule, platvorm
S29 823 uCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Platvormi stabiliseerimise topeltluliti, platvorm
S31 | 936 ucB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Teleskoop sisse, kasutatakse juhul, kui
rakendub haardeulatuse kaitselGppluliti RK5,
platvorm
S32  |933 LCB 48.2309+48.2312 Nupp, roheline Teleskoop sisse, kasutatakse juhul, kui
rakendub haardeulatuse kaitselGppluliti RK5,
Sassii juhtpaneel
S37 |1121 HN Nupp, roheline Honda seiskamiskontuuri nullistusklahv
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DINO 135T
Elektrikomponendid 4CB2562-4CB2572

Boom = mast CH = assii DCB = sdiduseade blokk HN = Honda LCB = Sassii juhtimiskeskus,
kaanuseade OT = tugijalg PL = platvorm RU = k&&nuseade UCB = juhtimiskeskus, korv

Tunnus | Skeem Positsio | Varuosanumber Nimetus Funktsiooni kirjeldus
on
SR1 |915 RU Solenoid Avariilangetusmootori solenoid
SR2 |625 LCB 48.2264 Kaitserelee Tugijala kontuuri kaitserelee, rakendub
siis, kui tugijala I6ppliliti on suletud
SR3 |613 LCB 48.2264 Kaitserelee Haardeulatuse kontrolli kaitseldpplliti
kaitserelee, rakendub siis, kui I6pplalitid
RK4 ja RK5 on suletud
T1 120 LCB 47.863 Teabeallikas Voimsusallikas, genereerib
vahelduvvooluga juhtimispinge
T2 120 RU 48.2130 Akulaadija, automaatne akulaadija 230 VAC
TC 122 LCB 48.3506 Taimerplaat Taimeri kaart, katkestab tdstuki
elektritoite pérast etteantud viivitusaega,
kui kontaktor ei ole rakendunud
TR1 |416 LCB 48.2269 Seadetakistus Masti langetuskiiruse reguleerimine
TR2 |419 LCB 48.2269 Seadetakistus Sassii juhtpaneeli tildkiiruse
reguleerimine
U1 131 LCB 48.2063 Voltmeeter Voltmeeter
VVK |113 CH 48.2128 Rikkevooluliliti Rikkevoolulliti, katkestab rikkevoolu
korral tdstuki vahelduvvoolutoite
AM1 [930 RU 48.049 Sumisti Sumisti, funktsioneerib klahviga S10
AM2 | 636 ucB 48.0108 Sumisti Sumisti, hakkab téole, kui
avariiseiskamise nupp on sisse vajutatud
ja kui on rakendunud haardeulatuse
kaitselGppliliti RK5
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HUDRAULIKAKOMPONENDID

13021 —»
Viide Varuosanumb Nimetus
er
1 47.171 Rohufilter
2 47.2271 Hudropump
3 47.2273 Hidromootor
4 47.2721 Manuaalne suunaklapp
5 47.2659 Voolutakistusklapp
6 47.2576 Voolutakistusklapp
7 47.2667 Grupiplaat
8 47,2720B Manuaalne suunaklapp
9 47.2319 Hldromootor
10 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp
11 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp
12 47.2722 Koormuse reguleerimisklapp
13 47.2733 Prioriteetklapp
14 47.2827 Magnetklapp
15 47.2749 Rohupiirdeklapp
16 47.2808 Rohupiirdeklapp
Kahepoolne koormuse
17 47.2769 reguleerimisklapp
18 47.377 Takisti vastuklapp
19 47.2318 Jouseade (varavdimsus)
20 47.2865 Magnetklapp
21 47.2869 Magnetklapp
22 47.2888 Magnetklapp
23 47.2865 Magnetklapp
25 4CB1944 Poorlev adapter (hiidroosa)
26 3CB2049 Silinder (teleskoop)
27 DL6.018 Silinder (tdste)
28 DL7.006 Silinder (tugijalg)
29 DL10.007 Silinder (peasilinder)
30 DL10.005 Silinder (sekundaarne)
31 47.811 Elektrimootor
32 47.2917 Réhupiirdeklapp
33 47.190 Ohutusventiil
34 47.2053 Hudropump
35 47.877 Sisepblemismootori (agregaat)
36 47.2930 Takisti vastuklapp
37 47.2928 Prioriteetklapp
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